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ΠΡΟΛΟΓΟ 

 

ΌζαΝ αΝ τΰξλκθαΝαυ κεέθβ αΝ έθαδΝπαλαΰ ηδ ηΫθαΝη Ν βζ ε λκθδεΪΝ ιαλ άηα αέ 

υ σΝίΫίαδαΝ έθαδΝεαζσΝηΫξλδμΝσηπμΝεΪ δΝθαΝπΪ δΝ λαίΪΝκπσ Ν έηα ΝπζΫκθΝ

ΰεα αζ ζ δηηΫθκδΝ κΝΫζ κμΝ κυΝεΪγ Ναθ δπλκ υπκυέΝ 

ΈθαμΝ υθβγδ ηΫθκμΝκ βΰσμΝηπκλ έΝθαΝπαλα βλά δΝσ δΝεΪ δΝ θΝπΪ δΝεαζΪΝη Ν κΝ

αυ κεέθβ κΝ κυ,Νσ αθΝ κθ πέθαεαΝκλΰΪθπθΝαθΪοκυθΝεΪπκδ μΝαπσΝ δμΝ θ έι δμΝ

πκυΝ βζυθκυθΝ σ δΝ υπΪλξ δΝ εΪπκδκΝ πλσίζβηαέΝ  Ν κλδ ηΫθ μΝ ηΪζδ αΝ

π λδπ υ δμΝ αΝβζ ε λκθδεΪΝ κυΝαυ κεδθά κυΝαλξέακυθΝθαΝηαμΝηδζΪθ ,Ναλθκτη θαΝ

π δ ηα δεΪΝθαΝ αηα ά κυθέΝΆζζ μΝφκλΫμΝ κΝπλσίζβηαΝηπκλ έΝθαΝ έθαδΝεΪππμΝ

α αφΫμΝεαδΝ τ εκζκΝθαΝπ λδΰλΪφ δΝη ΝζσΰδαΝ κθΝηβξαθδεσέΝΠαλσ δΝ κΝ θ δε δεσΝ

ζαηπΪεδΝ βμΝηβξαθάμΝαθΪί δΝΰδαΝθαΝηαμΝυπκ έι δΝσ δΝεΪ δΝ θΝπΪ δΝεαζΪ,Ν θΝηαμΝ

έθ δΝ εαηέαΝπ λ αέλπΝπζβλκφκλέαΝ ξ δεΪΝη Ν βθΝφτ βΝ κυΝπλκίζάηα κμέΝΜ Ν

πδκΝαπζΪΝζσΰδα,Ναυ σΝ βηαέθ δΝσ δΝγαΝπλΫπ δΝθαΝεζ έ κυη ΝΫθαΝλαθ ίκτΝη Ν κΝ

ικυ δκ κ βηΫθκΝ υθ λΰ έκέΝ ε σμΝ σηπμΝ απσΝ σζαΝ αυ Ϊ,Ν πκζζκέΝ απσΝ κυμΝ

δ δκε ά μΝκξβηΪ πθΝγαΝάγ ζαθΝαπζΪΝθαΝ ΰθπλέακυθΝπ λδ σ λαΝπλΪΰηα αΝ Ν

ξΫ βΝη Ν αΝβζ ε λκθδεσ-ηβξαθδεΪΝ ε αδθση θαΝ κΝσξβηαΝ κυμέΝΣκΝπλσίζβηαΝ

ί ίαέαΝ έθαδΝππμΝηπκλ έΝεαθ έμ θαΝίΰΪζ δΝΪελβΝη Ν κθΝξαησΝ πθΝβζ ε λκθδευθΝ

πκυΝυπΪλξκυθέΝ ΝπζβλκφκλέαΝπκυΝαβ Ϊη Ν έθαδΝεΪπκυΝ ε έΝαζζΪΝ κΝπλσίζβηαΝ

Ϋΰε δ αδΝ κΝ ππμΝ γαΝ ηπκλΫ κυη Ν θαΝ βθΝ ιΪΰκυη  εαδΝ ππμΝ γαΝ βθΝ

παλκυ δΪ κυη Ν Ϋ δΝ υ Ν θαΝ έθαδΝ εα αθκβ άΝ εαδΝ απσΝ ΫθαθΝ απζσΝ ξλά β-

δ δκε ά β. 
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ΠΕΡΙΛΗΦΗ 

 

 βθΝ παλκτ αΝ λΰα έαΝ λ υθά αη Ν κΝ πυμΝ γαΝ ηπκλκτ αη Ν θαΝ αθδξθ τ κυη Ν

πδγαθΫμΝίζΪί μΝ αΝβζ ε λκθδεΪΝ υ άηα αΝ κυΝαυ κεδθά κυέΝΈ δΝη ζ ά αη Ν

κΝ πυμΝ γαΝ πδεκδθπθά κυη Ν η Ν κθΝ ΰεΫφαζκΝ κυΝ κξάηα κμ,Ν κθΝ κπκέκΝ

ζΫΰξκθ αδΝ σζαΝ αΝ βζ ε λκθδεΪΝ υ άηα αΝ κυΝ κξάηα κμ,Ν εαδΝ εα αΰλΪφ αδΝ

κπκδα άπκ Ν ηβΝ π άΝ ζ δ κυλΰέαΝ αυ υθέΝ έ αη ,Ν πκδσθΝ ικπζδ ησΝ

ξλ δαασηα ΝΰδαΝ βθΝ υθ ηκζκΰέαΝ θσμΝ δαΰθπ δεκτΝευεζυηα κμ,ΝεαγυμΝεαδΝ

αΝ πλπ σεκζζαΝ πκυΝ γαΝ πλΫπ δΝ θαΝ υπκ βλέα δΝ αυ σΝ υ Ν θαΝ ηπκλ έΝ θαΝ

πδεκδθπθά δΝη Ν κθΝ ΰεΫφαζκΝ κυΝκξάηα κμέΝΈπ δ αΝπ λΪ αη Ν βθΝεα α ε υάΝ

κυΝευεζυηα κμΝαυ κτ, κΝκπκέκΝ Ν υθ υα ησΝη Ν βΝξλά βΝ θσμΝβζ ε λκθδεκτΝ

υπκζκΰδ άΝγαΝηπκλ έΝθαΝζαηίΪθ δΝεαδΝθαΝ Ϋζθ δΝ κηΫθαΝ κθΝ ΰεΫφαζκΝ κυΝ

αυ κεδθά κυέΝΣΫζκμΝ βηδκυλΰά αη Ν κΝπλσΰλαηηαΝηΫ αΝαπσΝ κΝσπκδκΝηπκλκτη Ν

θαΝεΪθκυη Ν βθΝ δΪΰθπ β, θαΝ πδεκδθπθά κυη Νη Ν κθΝ ΰεΫφαζκΝεαδΝθαΝ κτη Ν α 

απκ ζΫ ηα αΝ βμΝ δΪΰθπ βμΝ θσμΝ κξάηα κμΝ θΫαμΝ ξθκζκΰέαΝ πκυΝ βλ έΝ δμΝ

πλκαπαδ κτη θ μΝπλκ δαΰλαφΫμέ 
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ABSTRACT 

 

In this thesis we investigated how we could trace possible malfunctions in the 

electronic system of a car. Specifically, we studied how to communicate with the 

engine control unit (ECU) of the vehicle, where all its electronic systems are 

controlled, and any wrong action of those is recorded. We saw what 

accoutrements are needed for the connection of a diagnostic circuit, and also the 

protocols which it should support so that it can communicate with the ECU of the 

vehicle. Afterwards we moved to the construction of this circuit, which, combined 

with a personal computer, could receive and send data to the ECU of the vehicle. 

Finally we created the program through which we can make the diagnosis, 

communicate with the brain and see the results of the diagnosis of a new 

technology vehicle that meets the prerequisite requirements. 
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ΕΤΥ ΡΙΣΙΕ 

 

Νπ υξδαεάΝαυ άΝ λΰα έαΝηκυΝΫ π Ν βθΝ υθα σ β αΝθαΝ δ υλτθπΝ κυμΝκλέακθ μΝ

ηκυΝπΫλαθΝ κυΝεζΪ κυΝ βμΝΠζβλκφκλδεάμ, εαδΝθαΝΰθπλέ πΝεαδΝαπσΝ βθΝπλαε δεάΝ

βμΝπζ υλΪΝ βθΝ πδ άηβΝ βμΝΠζβλκφκλδεάμέΝ 

ΘΫζπΝ θαΝ υξαλδ ά πΝ ΰδαΝ αυ άθΝ βθΝ υεαδλέαΝ κθΝ ετλδκΝ κααζάΝ ηηαθκυάζ, 

εαγβΰβ ά κυΝ ηάηα κμΝπζβλκφκλδεάμΝ κυΝ Σ ΙΘΝπκυΝ Ϋξ βε Ν βθΝ πκπ έαΝ βμΝ

π υξδαεάμΝ λΰα έαμΝηκυΝ δαγΫ κθ αμΝ κθΝξλσθκΝ κυ εαδ πλκ φΫλκθ αμΝηκυΝ δμΝ

ΰθυ δμΝ κυ.  

πέ βμΝγαΝάγ ζαΝθαΝ υξαλδ ά πΝ κθΝετλδκ έΝ Ϊ δκΝεαγβΰβ άΝ κυΝ ηάηα κμΝ

ζ ε λκθδεάμΝ κυΝ Σ ΙΘΝ ΰδαΝ βθΝ πκζτ δηβΝ ίκάγ δαΝ εαδΝ βθΝ άλδιβΝ πκυΝ ηκυΝ

παλ έξ , εαγσζβ βΝ δΪλε δαΝ βμΝ λΰα έαμΝηκυέΝ 

ΣΫζκμΝ θΝγαΝηπκλκτ αΝθα παλαζ έοπΝ κΝυπσζκδπκΝ πδ βηκθδεσΝπλκ ππδεσΝ

κυΝΣηάηα κμΝπζβλκφκλδεάμΝΰδαΝ βθΝΪοκΰβΝ υθ λΰα έαΝεαδΝ βθΝίκάγ δαΝ κυμέ 
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ΕΙ ΓΧΓΗ 

 

ΣκΝ τψϊΝ Χ πέΝ κυΝ αυ κεδθά κυΝ δΪΰθπ βΨ,Ν δ άξγβΝ αλξδεΪΝ απσΝ βθ General 

Motors κ 1981. ΟΝ εκπσμΝ κυΝ Ο ϊΝ ά αθΝ θαΝ ηπκλκτθΝ θαΝ ε ζ κτθΝ

δαΰθπ δεΪΝ κΝ τ βηαΝ ζΫΰξκυΝ επκηπάμΝεαυ α λέπθΝ θσμΝκξάηα κμέΝΌ αθΝ

βΝ ε θ λδεάΝ ηκθΪ αΝ ζΫΰξκυΝ κυΝ κξάηα κμΝ δαπδ υ δΝ υ ζ δ κυλΰέαΝ κΝ

τ βηαΝ ζΫΰξκυΝ επκηπάμ,Ν λέαΝπλΪΰηα αΝΫπλ π ΝθαΝΰέθκυθέ 

 Πλυ κθ,Ν γαΝ Ϊθαί Ν ηδαΝ πλκ δ κπκδβ δεάΝ ζυξθέαΝ κθΝ πέθαεαΝ κλΰΪθπθΝ κυΝ

κξάηα κμ,ΝΰδαΝθαΝ θβη λυ δΝ κθΝκ βΰσΝσ δΝυπάλι ΝΫθαΝπλσίζβηαέ 

 τ λκθ,ΝθαΝ βηδκυλΰά δΝΫθαθΝευ δεαΝ βθΝε θ λδεάΝηκθΪ αΝ ζΫΰξκυΝεαδ 

 Σλέ κθ,Ν θαΝ εα αΰλΪο δΝ κθΝ ευ δεαΝ βΝ ηθάηβΝ κυΝ υπκζκΰδ ά,Ν υ Ν θαΝ

ηπκλ έΝ θαΝ αθαε βγ έΝ αλΰσ λαΝ απσΝ ΫθαθΝ ξθδεσ,Ν ΰδαΝ βΝ δΪΰθπ βΝ εαδΝ βθΝ

πδ ε υάέ 

 

θαηφδ ίά β α, ΫθαΝ απσΝ αΝ πδκΝ αθ δπλκ ππ υ δεΪΝ έΰηα αΝ βμΝ λαΰ αέαμΝ

ξθκζκΰδεάμΝ ιΫζδιβμΝ πθΝ ζ υ αέπθΝ εα δυθΝ έθαδΝεαδΝ κΝαυ κεέθβ κέΝΧ σ κ,Ν

Ν ξΫ βΝη Ν δμΝι π λα ηΫθ μΝπζΫκθΝεα α ε υΫμΝπ λα ηΫθπθΝ υθΝβΝ φαληκΰάΝ

βμΝβζ ε λκθδεάμΝΫξ δΝαζζΪι δΝλδαδεΪΝ βθΝαλξδ ε κθδεάΝ πθΝ τΰξλκθπθΝηκθ ΫζπθέΝ

ξ σθΝ σζ μΝ κδΝ ζ δ κυλΰέ μΝ κυΝ τΰξλκθκυΝ αυ κεδθά κυΝ ζΫΰξκθ αδΝ πζΫκθΝ απσΝ

πζ δΪ αΝ βζ ε λκθδευθΝ υ βηΪ πθΝ αΝ κπκέαΝ ΫξκυθΝ ε κπέ δΝ α έηθβ αΝ

ιαλ άηα αΝ σππμΝ πέξέΝ κΝ εαληπυλα ΫλέΝ Έ δΝ ζκδπσθΝ σζ μΝ κδΝ ζ δ κυλΰέ μΝ κυΝ

αυ κεδθά κυΝ ζΫΰξκθ αδΝ απσΝ βζ ε λκθδεΫμΝ ηκθΪ μΝ π ι λΰα έαμΝ κηΫθπθέΝ

ΚαηέαΝσηπμΝαπσΝαυ ΫμΝσηπμΝ θΝ έθαδΝ σ κΝαπ δεάΝσ κΝαυ άΝπκυΝ δαξ δλέα αδΝ

βθΝζ δ κυλΰέαΝ κυΝεδθβ άλα. 

 

 

 

http://el.wikipedia.org/w/index.php?title=General_Motors&action=edit&redlink=1
http://el.wikipedia.org/w/index.php?title=General_Motors&action=edit&redlink=1
http://el.wikipedia.org/wiki/1981
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ECUμΝΟΝ ΰεΫφαζκμΝ κυΝεδθβ άλα 

ΟδΝ βζ ε λκθδεΫμΝ ηκθΪ μ κδΝ κπκέ μΝ δαξ δλέακθ αδΝ απκεζ δ δεΪΝ κθΝ εδθβ άλαΝ

κθκηΪακθ αδΝ ϋωUΝ άΝ εSΝ εαδΝ αΝ αλε δεσζ ιαΝ κυμΝ ία έακθ αδΝ κυμΝ πζάλ δμΝ

κλδ ηκτμΝ «ϋngineΝ ωontrolΝ Unit»Ν εαδΝ «ϋngineΝ εanagementΝ System»έΝ ΟΝ

αθγλυπδθκμΝ ΰεΫφαζκμΝ γαΝ ά αθΝ πλαε δεΪΝ Ϊξλβ κμΝ αθΝ θΝ υπάλξαθΝ αΝ

αδ γβ άλδαΝσλΰαθαΝ κυΝ υηα κμΝΰδαΝθαΝ κθΝ λκφκ κ κτθΝ υθ ξυμΝη Ν δΪφκλαΝ

λ γέ ηα αΝαπσΝ κΝπ λδίΪζζκθέΝΚΪππμΝΫ δΝζ δ κυλΰ έΝεαδΝβΝβζ ε λκθδεάΝηκθΪ αΝ

ζΫΰξκυΝ κυΝεδθβ άλαΝβΝκπκέαΝευλδκζ ε δεΪΝίκηίαλ έα αδΝ υθ ξυμΝη Ν κηΫθαΝ

αΝ κπκέαΝ εα αφγΪθκυθΝ απσΝ δΪφκλκυμΝ αδ γβ άλ μΝ βθΝ ηκλφάΝ βζ ε λδεάμΝ

Ϊ βμέΝΣβθΝεα Ϊ α βΝ κυΝεδθβ άλαΝαθ δζαηίΪθκθ αδΝπ λδ σ λκδΝαπσΝπ θάθ αΝ

Ϋθ κλ μΝ κδΝ κπκέκδΝ θβη λυθκυθΝ κθΝ ΰεΫφαζκΝ η Ν δΪφκλ μΝ ία δεΫμΝ

παλαηΫ λκυμΝ σππμΝ βΝ π λδ λκφδεάΝ αξτ β αΝ κυΝ ηκ ΫλΝ - υΰε ελδηΫθαΝ κυΝ

λκφαζκφσλκυΝΪικθα- εαδΝ κΝφκλ έκέΝΧ σ κ,ΝυπΪλξκυθΝεαδΝΪζζαΝαδ γβ άλδα 

σλΰαθαΝ αΝκπκέαΝ« δαίΪακυθ»Ν βθΝγΫ βΝ βμΝ«π αζκτ αμ»,Ν βθΝπαλκξάΝεαδΝ βθΝ

γ ληκελα έαΝ κυΝ αΫλαΝ βθΝ πκζζαπζάΝ δ αΰπΰάμΝ Χυ Ν θαΝ υπκζκΰδ γ έΝ βΝ

πυεθσ β αΝ κυΨ,Ν βθΝγ ληκελα έαΝ κυΝ υηα κμΝ κυΝεδθβ άλα,Ν βθΝπ λδ ε δεσ β αΝ

κυΝαΫλαΝ ΝκιυΰσθκΝεαδΝ βθΝ Ϊ βΝ βμΝηπα αλέαμέ 

ΗΝαλχδ ε κθδεάΝ βμΝΕCU 

ΣκΝ ία δεσΝ ηΫλκμΝ θσμΝ ΰεΫφαζκυΝ ΧϋωUΨ απκ ζ έΝ ΫθαμΝ ε θ λδεσμΝ

ηδελκ π ι λΰα άμΝ ΧωPUΨΝ κΝ κπκέκμΝ δμΝ π λδ σ λ μΝ π λδπ υ δμΝ έθαδΝ

ξθκζκΰέαμΝ γβ-bitΝ εαδΝ « λΫξ δ»Ν αΝ βίΜ zέΝ ΣαΝ βζ ε λδεΪΝ άηα αΝ απσΝ κυμΝ

αδ γβ άλ μΝη α λΫπκθ αδΝ βθΝ έ κ κΝ κυμΝ ΝοβφδαεΪΝυ ΝβΝωPUΝθαΝΫξ δΝ βθΝ

υθα σ β αΝ θαΝ αΝ π ι λΰα γ έέΝ φκτΝ ζδεΪΝ κΝ ΰεΫφαζκμΝ π ι λΰα γ έΝ αΝ

κηΫθαΝβΝ ζδεάΝ κυΝ θ κζάΝη α λΫπ αδΝεα ΪΝ βθΝΫικ κΝαπσΝοβφδαεάΝεαδΝπΪζδΝ

Ν αθαζκΰδεάΝ ηκλφάΝ - βζέΝ Ν άηα αΝ Ϊ βμ- υ Ν θαΝ θ λΰκπκδβγκτθΝ ΰδαΝ

παλΪ δΰηαΝ κδΝ βζ ε λκηαΰθβ δεΫμΝ ίαζίέ μΝ κυΝ υ άηα κμΝ ο εα ηκτέΝ ΟδΝ

αλδγηβ δεκέΝυπκζκΰδ ηκέΝ ε ζκτθ αδΝ Ν υθ υα ησΝη ΝπκζτπζκεαΝαζΰκλδγηδεΪΝ

πλκΰλΪηηα αΝ αΝκπκέαΝυπΪλξκυθΝ βθΝηθάηβέΝ Ν ζ υ αέαΝαπκ ζ έ αδΝαπσΝ λέαΝ

ία δεΪΝ κδξ έα,Ν δμΝ ηθάη μΝ Rχε,Ν RτεΝ εαδΝ PRτεέΝ Ν RχεΝ απκγβε τ δΝ

πλκ πλδθΪΝ αΝ κηΫθαΝ δ σ κυΝ-απσΝ κυμΝαδ γβ άλ μ- εαδΝ ισ κυΝπλδθΝαλξέ δΝ

κΝπλσΰλαηηαΝ ζΫΰξκυέΝ βθΝRτεΝΫξκυθΝαπκγβε υγ έΝησθδηαΝπζβλκφκλέ μΝ θυ 

βΝ υΰε ελδηΫθβΝ ηθάηβΝ πδεκδθπθ έΝ απ υγ έαμΝ η Ν κΝ πλσΰλαηηαΝ ζΫΰξκυέΝ Ν



χια ή ασία ο  φοι η ή  ο ό ο  αύ ο  

 10 α ό 78 

 

ηθάηβΝ PRτεΝ π λδΫξ δΝ Ν ηκλφάΝ αζΰκλδγηδεκτΝ πλκΰλΪηηα κμΝ σζαΝ αΝ

εα α ε υα δεΪΝ κδξ έαΝ ζ δ κυλΰέαμΝ κυΝ εδθβ άλαΝ εαδΝ υπΪλξ δΝ υθα σ β αΝ

παθαπλκΰλαηηα δ ηκτέΝ πδπζΫκθΝ υπΪλξ δΝ εαδΝ ηέαΝ αεσηαΝ ηθάηβΝ βΝ Κ ΜΝ βΝ

κπκέαΝαπκ ζ έΝκυ δα δεΪΝπαλαζζαΰάΝ βμΝRχεΝεαδΝ Ναυ άΝβΝωPUΝηπκλ έΝθαΝ

δαίΪ δΝεαδΝθαΝαπκγβε τ δΝθΫαΝ κηΫθα ζ δ κυλΰέαμέ 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



χια ή ασία ο  φοι η ή  ο ό ο  αύ ο  

 11 α ό 78 

 

 1 

Ηζ ε λκθδεάΝπζαεΫ α,Νεαζυ δαΝ τθ βμΝεαδΝγτλ μΝ πδεκδθωθέαμ 

ΕΙ ΓΧΓΗ 

 Ν αυ σΝ κΝ ε φΪζαδκΝ γαΝ ιβΰά κυη Ν κΝ εκηηΪ δΝ ε έθκΝ βμΝ βζ ε λκθδεάμΝ

πζαεΫ αμΝ η Ν βθΝ σπκδαΝ υθ Ϋκυη Ν αΝ υκΝ αθαΰεαέαΝ ηΫλβΝ ΰδαΝ βθΝ δΪΰθπ β,Ν

βζα άΝ κυΝ ΰεΫφαζκυΝ κυΝκξάηα κμΝεαδΝ κυΝβζ ε λκθδεκτΝυπκζκΰδ ά 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



χια ή ασία ο  φοι η ή  ο ό ο  αύ ο  

 12 α ό 78 

 

1.1 Καζυ δα τθ βμ  

 

ΣαΝεαζυ δαΝπκυΝγαΝξλ δα κτη ΝΰδαΝ βθΝ πδεκδθπθέαΝη Ν κΝσξβηαΝ έθαδΝ υκΝεαδΝ

έθαδΝ αΝ ιάμμΝ ΫθαΝ τψϊ-IIΝ cableΝ εαδΝ ΫθαΝ serialΝ cableέΝ θ θΝ υπΪλξ δΝ δλδαεάΝ

γτλαΝ κθΝ υπκζκΰδ άΝ ηαμΝ ηπκλκτη Ν θαΝ ξλβ δηκπκδά κυη Ν ΫθαθΝ η α λκπΫαΝ

απσΝ δλδαεάμΝγτλαμΝ ΝUSψΝγτλαμέ 

ΣκΝ τψϊ-IIΝ cableΝ έθαδΝ ΫθαΝ εαζυ δκΝ J1λθβεΝ Ν ϊψλό βζα άΝ η α λΫπ δΝ κΝ

ίτ ηαΝ κυΝκξάηα κμΝ Ν δλδαεάμΝγτλαμέΝΣκΝεαζυ δκΝαυ σΝξλβ δηκπκδ έ αδΝΰδαΝ

βΝ υθ ηκζκΰέαΝ κυΝ κξάηα κμΝ η Ν βθΝ δαΰθπ δεάΝ υ ε υάέΝ ΓδαΝ κΝ

εα αθκά κυη Νεαζτ λαΝηπκλκτη ΝθαΝ κτη Ν βθΝ δεσθαΝ1έ1έ 

 

 

 

Ει ό α 1.1 " OBD-II cable " 

 



χια ή ασία ο  φοι η ή  ο ό ο  αύ ο  

 13 α ό 78 

 

ΣκΝ δλδαεσΝ εαζυ δκΝπκυΝ γαΝ ξλβ δηκπκδά κυη Ν γαΝ έθαδΝ ΫθαΝ ϊψλεΝ Ν ϊψλόΝ

βζα άΝΫθαΝ δλδαεσΝεαζυ δκΝαπσΝγβζυεσΝ Ναλ θδεσέΝ βθΝπ λέπ π βΝπκυΝκΝ

υπκζκΰδ άμΝ ηαμΝ θΝ δαγΫ βΝ δλδαεάΝ γτλα,Ν σ Ν γαΝ ξλβ δηκπκδά κυη Ν ΫθαθΝ

η α λκπΫαΝϊψλεΝ ΝUSψέ 

ΈθαΝ απσΝ αΝ υκΝ εαζυ δαΝ σπκδκΝ απσΝ αυ ΪΝ πδζΫικυη Ν γαΝ ηαμΝ υ δΝ βΝ

υθα σ β αΝθα υθ Ϋ κυη Ν βθΝ δαΰθπ δεάΝ υ ε υάΝη Ν κθΝυπκζκΰδ άΝηαμέ 

ΓδαΝ κΝεα αθκά κυη Νεαζτ λαΝηπκλκτη ΝθαΝ κτη Ν βθΝ δεσθαΝ1έβΝεαδΝ δεσθαΝ1έγ. 

 

 

Ει ό α 2.2 " DB9M σε USB " 

 

Ει ό α 3.3" DB9M σε USB "



χια ή ασία ο  φοι η ή  ο ό ο  αύ ο  

 14 α ό 78 

 

1έβΝΘτλ μΝ πδεκδθωθέαμΝ 

 

Ξ εδθυθ αμΝαπσΝ κΝσξβηαΝηαμ, γαΝαθααβ ά κυη Ν βθΝγτλαΝτψϊ-IIέΝΠλσε δ αδΝΰδα 

ΫθαΝίτ ηαΝ τπκυΝJ1λθβό - ηδαΝγτλαΝπκυΝΫξ δΝ1θpinsέΝΣκΝ υΰε ελδηΫθκΝίτ ηαΝγαΝ

κΝ θ κπέ κυη Ν Ν δΪφκλαΝ βη έαΝ ηΫ αΝ κΝ σξβηαέ ΓδαΝ ζσΰκυμΝ υεκζέαμΝ

υθάγπμΝκδ εα α ε υα ΫμΝ κπκγ κτθΝ βΝγτλαΝτψϊ-IIΝεΪ πΝαπσ κΝ δησθδ, ζέΰκΝ

πδκΝ πΪθπΝ απσΝ αΝ π ΪζδαέΝ Άζζ μΝ φκλΫμΝ βθΝ κπκγ κτθ Ν ηΫ αΝ βθΝ

α φαζ δκγάεβΝ σπκυΝ υθάγπμΝ ίλέ ε αδΝ αλδ λΪΝ εΪ π, σππμΝ ίζΫπκυη Ν κΝ

δησθδέΝ  Ν η λδεΪΝ ηκθ ΫζαΝ σηπμΝ ηπκλ έΝ θαΝ ίλέ ε αδΝ εαδΝ εΪ π απσΝ κΝ

αξ κ κξ έκέ 

 βθΝ δεσθαΝ 1έ4 ηπκλκτη Ν θαΝ δαελέθκυη Ν κΝ παλαπΪθπΝ ίτ ηαΝ κΝ κπκέκΝ

ίλέ ε αδ ηΫ αΝ βθΝα φαζ δκγάεβΝ βμΝεαηπέθαμΝ κυΝαυ κεδθά κυΝσππμΝ πέ βμΝ

εαδΝ πζβλκφκλέ μΝ ξ δεΪΝ η Ν αΝ pinsΝ πκυΝ δαγΫ δΝ εαδΝ πκδ μΝ πζβλκφκλέ μΝ

η αφΫλ δΝ κΝ εαγΫθα απσΝ αυ ΪέΝ ΣαΝ υπσζκδπαΝ pinsΝ πκυΝ θΝ π ιβΰκτθ αδΝ κΝ

παλαεΪ πΝ ξάηαΝηΫθκυθΝα τθ αέ 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Ει ό α 4.4" θύ α OBD-II "  



χια ή ασία ο  φοι η ή  ο ό ο  αύ ο  

 15 α ό 78 

 

1έγΝΚα α ε υάΝΗζ ε λκθδεάμΝπζαεΫ αμ 

ΓδαΝθαΝεα α ε υΪ κυη Ν βθΝβζ ε λκθδεάΝπζαεΫ αΝξλ δα άεαη  δαφκλΪΝυζδεΪ,Ν

αΝπ λδ σ λαΝηπκλκτη ΝθαΝ αΝπλκηβγ υ κτη Ν τεκζαΝαπσΝεΪπκδκΝεα Ϊ βηαΝ

η ΝυζδεΪΝΰδαΝβζ ε λκθδεκτμέ 

Ολδ ηΫθαΝ σηπμΝ απσΝ αυ ΪΝ παλαΰΰΫζγβεαθ ηΫ πΝ κυΝ δα δε τκυ,Ν απσΝ

υΰε ελδηΫθαΝ δα δε υαεΪΝ εα α άηα αΝ πκυΝ ηπκλ τκθ αδΝ Ϋ κδαΝ υζδεΪΝ άΝ απσΝ

βθΝ αδλέαΝπκυΝ αΝεα α ε υΪα δέ 

ΣαΝυζδεΪΝπκυΝγαΝξλ δα κτη Ν έθαδΝ αΝαεκζκυγΪμ 

θ δ Ϊ δμμ 

Rγβ,ΝRγγΝοΝ1ίίΝΧ 

RηΝοΝβζίΝΧ 

R1, R2, R3, R4, R27, R28, R29, R30 = 470 Χ 

R17, R19 = 560 Χ 

R16, R18 = 2.2 KΧ 

R6, R7, R14, R15, R23, R26, R31 = 4.7 KΧ 

R8, R9, R11, R13, R22, R24, R25, R35 = 10 KΧ 

R10, R21, R36 = 22 KΧ 

R20, R34 = 47 KΧ 

R12 = 100 KΧ 

Πυεθω Ϋμ: 

C1, C2, C5, C6, C7 = 0.1 uF 16V 

C3, C4 = 27 pF 

C8, C9 = 560 pF 

έκ κδΝεαδΝδϋϊμ 



χια ή ασία ο  φοι η ή  ο ό ο  αύ ο  

 16 α ό 78 

 

D1 = 1N4001 

D2, D3, D4, D5 = 1N4148 

L1, L3 = Κέ λδθα LED 

δβ,ΝδζΝοΝΠλΪ δθαΝδϋϊ 

L5 = ΚσεεδθκΝδϋϊ 

 

Σλαθαέ κλ,Ν αγ λκπκδβ ΫμΝεαδΝΟζκεζβλωηΫθαέ 

Q1, Q3, Q5, Q6, Q7, Q9 = 2N3904 (NPN) 

Q2, Q4, Q8 = 2N3906 (PNP) 

U1 = ELM327 

U2 = MCP2551 

U3 = 78L05 (5V, 100mA regulator) 

U4 = 317L (adj. 100mA regulator) 

Ϊ δμΝκζκεζβλπηΫθπθ,Νγτλ μΝ πδεκδθπθέαμ,Νεζπέ 

IωΝSocketΝοΝβκpinΝίέγ” 

IωΝSocketΝοΝκpinΝίέγ” 

RS232 Conn = DB9F 

OBD Conn = DB9M 

X1 = 4.000MHz Crystal 

 



χια ή ασία ο  φοι η ή  ο ό ο  αύ ο  

 17 α ό 78 

 

 Ν αυ άΝ βθΝ παλΪΰλαφκΝ γαΝ εα α ε υΪ κυη Ν εαδΝ γαΝ η ζ ά κυη Ν κθΝ

πλκ αληκΰΫα EOBD. 

ΟδΝ πζβλκφκλέ μΝ πκυΝ ξλ δα άεαη Ν ΰδαΝ βθΝ εα α ε υάΝ κυΝ ευεζυηα κμ 

πλκΫλξκθ αδΝ απσΝ αΝ ϊatasheetsΝ πθΝ κζκεζβλπηΫθπθΝ ELM327 εαδΝMCP2551. 

βζα άΝ α υκΝκζκεζβλπηΫθαΝπκυΝία έα αδΝ κΝ δαΰθπ δεσΝηαμέ 

ΣκΝELM327 πδζΫξ βε Νεα ΪΝ βθΝπλκ έηβ βΝηκυΝη αιτΝΪζζπθΝ δσ δΝ έθαδΝ ξ δεΪ 

εαδθκτλδκΝ βθΝ παλαΰπΰάΝ εαδΝ υπκ βλέα δΝ πζάλπμΝ βμΝ υλππαρεΫμΝ

πλκ δαΰλαφΫμ,Ν κπκτ η ΪΝ κΝ Ϋ κμΝ βίίηΝ ΫξκυθΝ υηηκλφπγ έΝ η Ν αΝ υλππαρεΪΝ

πλσ υπαΝ σζ μΝ κδΝ υλππαρεΫμΝ εαδ α δα δεΫμΝ αυ κεδθβ κίδκηβξαθέ μέΝ ΆλαΝ γαΝ

εα α ε υΪ κυη Ν ΫθαΝ δαΰθπ δεσΝ πκυΝ γαΝ έθαδ απσζυ αΝ υηία σΝ η Ν αΝ

αυ κεέθβ αΝ πκυΝ ΫξκυθΝ εα α ε υα έΝ η ΪΝ κΝ βίίηΝ εαδΝ εα Ϊ υθΫπ δαΝ γαΝ ηαμΝ

έθαδΝξλά δηκΝΰδαΝ αΝ πση θαΝξλκθδΪΝΫπμΝκ κυΝαθαγ πλκτθΝαυ ΪΝ α εαγκλδ ηΫθαΝ

πλσ υπαΝη ΝεΪπκδαΝεαδθκτλδαΝ ξθκζκΰέαΝπκυΝγαΝαθαεαζυφγ έέ 

 δμΝ δεσθ μΝ 1έηΝ εαδΝ 1έθ ίζΫπκυη Ν αΝ υκΝ κζκεζβλπηΫθαΝ κΝ ELM327 εαδΝ

MCP2551. 

 

 

 

 

  

Ει ό α 5.5" ELM327  "   Ει ό α 6.6" MCP2551 " 

 



χια ή ασία ο  φοι η ή  ο ό ο  αύ ο  

 18 α ό 78 

 

 

ΣκΝ ELM327 Ϋξ δΝ βΝ υθα σ β αΝ θαΝ ζΪί δΝ πζβλκφκλέ μΝ εαδΝ απσΝ αΝ πΫθ  

πλπ σεκζζα πκυΝ υπΪλξκυθΝ κΝπλσ υπκΝEOBD αΝ κπκέαΝ έθαδμΝ ΧISO 9141-2, 

ISO 14230-1-4, SAE J1850 κΝ κπκέκΝ π λδΫξ δΝ αΝ ΧJ1850-PWM εαδΝ J1850-

VPWM), ISO 15765-1-4 ( ίαυλοςΝCAN).) ΣκΝMCP2551 έθαδΝ κΝ κζκεζβλπηΫθκΝ

πκυΝ υθκ τ δΝ κΝELM327 υ Νθα ηπκλ έΝθαΝζαηίΪθ δΝ δμΝπζβλκφκλέ μΝαπσΝ κΝ

δίαυλοΝCAN. 

 βθ δεσθαΝ 1.7 απ δεκθέα αδΝ κΝELM327 εαγυμΝ εαδΝ πζβλκφκλέ μΝ ΰδαΝ κΝ εΪγ Ν

ΫθαΝpin απσΝαυ ΪΝπκυΝ δαγΫ δέ  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Ει ό α 1.7" ELM327 " 

 

 

 

 

 



χια ή ασία ο  φοι η ή  ο ό ο  αύ ο  

 19 α ό 78 

 

 βθ δεσθαΝ1.8 απ δεκθέα αδΝ κΝMCP2551 εαγυμΝεαδΝπζβλκφκλέ μΝΰδαΝ κΝεΪγ Ν

ΫθαΝpin απσΝαυ ΪΝπκυΝ δαγΫ δέ 

 

 

 

Ει ό α 7.8" MCP2551 " 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



χια ή ασία ο  φοι η ή  ο ό ο  αύ ο  

 20 α ό 78 

 

 βθΝ δεσθαΝ1.9 απ δεκθέα αδΝ κΝ ξβηα δεσΝετεζπηαΝ βμΝπζαεΫ αμΝηαμέ 

 

 

Ει ό α 1.9" PC Board" 

 



χια ή ασία ο  φοι η ή  ο ό ο  αύ ο  

 21 α ό 78 

 

 βθΝ δεσθαΝ 1.10 απ δεκθέακθ αδΝ αΝ υζδεΪΝ Ϋ δΝ αελδίυμΝ σππμΝ πλΫπ δΝ θα 

κπκγ βγκτθΝπΪθπΝ βθΝπζαεΫ αέ 

 

 

Ει ό α 8.10" PCB ι ά " 



χια ή ασία ο  φοι η ή  ο ό ο  αύ ο  

 22 α ό 78 

 

α ασία χά ωσης 

 
 Ν αυ σΝ κΝ βη έκΝ γαΝ κτη Ν κ βΰέ μΝ ΰδαΝ βθΝ ηφΪθδ βΝ κυΝ ευεζυηα κμΝ Ν

πζαεΫ αΝη Ν βΝηΫγκ κΝ βμΝαπκξΪζεπ βς. 

ΪθΝ σζαΝ έθαδΝ π ΪΝ υπυ Ν βθΝ δαφΪθ δαΝ Ν ΫθαθΝ Laser ε υππ άΝ βθΝ

ηΫΰδ βΝαθΪζυ β,Νεσο Ν βθΝ δαφΪθ δαΝ αΝ ηάηα αΝ πθΝ ξ έπθΝεαδΝφυζΪι Ν αΝ

ηΫξλδΝ βθΝ ηφΪθδ βΝ κυμ. Πλκ κξάΝ βθΝ δαφΪθ δαΝυ ΝθαΝηβθΝ βθΝζ λυ ,Ν

γαΝπλΫπ δΝθαΝΫξκυη ΝεαγαλΪΝξΫλδαΝεαδΝθαΝηβθΝ βθΝπδΪθκυη ΝαπσΝ βη έαΝσπκυΝ

ηπκλ έΝθαΝ πβλ α έΝβΝ ηφΪθδ βΝ κυΝ υππηΫθκυέ 

 

ΓδαΝ βθΝ ηφΪθδ βΝ ωθΝ χ έωθΝχλ δαασηα Ν αΝ ιάμΝυζδεΪέ 
•Νεκ δθσΝΘΪζαηκΝη ΝζΪηπαΝUVΝγίίW 

•ΝβΝεκηηΪ δαΝΰυαζέΝγίξγίcmΝεαδΝπΪξκμΝίέηξδζ 

•ΝPeridrolΝΧ πσΝφαληαε έκΨ 

•ΝΚ αΪπΝΧ πσΝSuperΝεarketΨ 

•ΝΣκυΜπκΦζκΝΧ πσΝSuperΝεarketΨ 

•ΝΠζα δεΪΝΰΪθ δαΝΧ β ά ΝαπσΝφαληαε έκΝΰΪθ δαΝξ δλκυλΰ έκυΨ 

•ΝΦπ κ υαέ γβ μΝπζαεΫ μ 

•ΝπλΫδΝΰδαΝ πδεΪζυοβΝ βμΝπζαεΫ αμΝαπσΝ δΪίλπ β 

•ΝΣλυπΪθδΝηδελσΝλυγηδαση θπθΝ λκφυθΝη ΝίΪ βΝεαδΝαλέ μΝ Χ λυπαθΪεδαΨΝαπσΝ

ί,ηξδζέΝΫπμΝγξδζ 

•ΝβΝζ εΪθ μΝπζα δεΫμ 

 

ΟΝ εκ δθσμΝ γΪζαηκμΝ θΝ έθαδΝ εΪ δΝ κΝ τ εκζκΝ βθΝ εα α ε υάΝ κυ,Ν αλε έΝ θαΝ

αβ ά ΝαπσΝΫθαθΝηαλαΰεσΝάΝθαΝφ δΪι Ν έμΝΫθαΝθ κυζΪπδ,Νη ΝπφΫζδηκΝξυλκΝ

τοκυμΝ θίcmΝ ίΪγκυμΝ εαδΝ πζΪ κυμΝ ζίcmΝ εαδΝ πσλ αΝ πκυΝ θαΝ φαλησα δΝ σ κΝ κΝ

υθα υθΝ εαζτ λαΝ κθΝ γΪζαηκ,Ν η Ν ηέαΝ λτπαΝ κΝ εΫθ λκΝ εαδΝ πΪθπΝ ΰδαΝ θαΝ

λ υ Ν βθΝ ίΪ βΝ ΰδαΝ κΝ θ κυέΝ βμΝ ζΪηπαμέΝ ΣκΝ θ κυέΝ πλΫπ δΝ θαΝ έθαδΝ απσΝ

πκλ ζΪθβΝ ΰδαΝ θαΝ ηβθΝ ζδυ δΝ βθΝ γ ληκελα έαΝ πκυΝ αθαπ τ δΝ βΝ ζΪηπα,Ν

πέ βμΝξλβ δηκπκδά Νζα δξΫθδαΝπσ δαΝάΝίΪ βμΝΰδαΝ πθΝγΪζαηκΝυ ΝθαΝηβθΝ

Ϋξ δΝελα α ηκτμΝΧΰδαΝη ΰαζτ λβΝπλκ α έαΝ βμΝζΪηπαμΨέ 

 



χια ή ασία ο  φοι η ή  ο ό ο  αύ ο  

 23 α ό 78 

 

ΝζΪηπ μΝUVΝ έθαδΝζΪηπ μΝυπ λδυ κυμΝαε δθκίκζέαμΝεαδΝ έθαδΝζέΰκΝαελδίΫμΝ κΝ

ηπσλδκ,Ν πΫλαθΝ κτ κυΝ σηπμ ξλ δΪακθ αδΝ εαδΝ ηέαΝ πλκγΫληαθ βΝ π λέπκυΝ ηΝ

ζ π υθΝΰδαΝθαΝΫξκυη Ν βθΝεαζτ λβΝ υθα άΝαπσ κ β. Πλκ κτΝζκδπσθΝκ βΰά Ν

δμΝ πζαεΫ μΝ αμΝ ηΫ αΝ κθΝ γΪζαηκ,Ν αθΪο Ν βθΝ ζΪηπαΝ κυζΪξδ κθΝ ηΝ ζ π ΪΝ

θπλέ λα,Ν πέ βμΝ ηβθΝ εκδ Ϊι  πκ ΫΝ απ υγ έαμΝ κθΝ ζαηπ άλαΝ εαγυμΝ υπΪλξ δΝ

εέθ υθκμΝΰδαΝίζΪίβΝ βμΝσλα βμΝ αμΝαπσΝαυ σθέ 

 

ΣαΝ τκΝ εκηηΪ δαΝ απσΝ ΰυαζέΝ ξλ δΪακθ αδΝ ΰδαΝ βθΝ άλδιβ βμΝ πζαεΫ αμΝ η Ν βθΝ

δαφΪθ δαΝ ηΫ αΝ κθΝ γΪζαηκ,Ν ξλβ δηκπκδκτη Ν κΝ ΫθαΝ ΰυαζέΝ αθΝ ίΪ β, 

κπκγ κτη Ν βθΝ φπ κ υαέ γβ βΝ πζαεΫ αΝ η Ν κθΝ ξαζεσΝ πλκμΝ αΝ πΪθπ,Ν

κπκγ κτη Ν βθΝά δμΝ δαφΪθ δ μΝη Ν βθΝ υππηΫθβΝπζ υλΪΝθαΝ φΪπ αδΝη Ν κθΝ

ξαζεσ, εαδΝ ΫζκμΝ κΝ τ λκ εκηηΪ δΝΰυαζδκτΝπΪθπΝαπσΝ βθΝά δμΝ δαφΪθ δ μΝΰδαΝ

θαΝ δμΝ πδΫα δΝ πΪθπΝ κθΝ ξαζεσ. ΚαζσΝ γαΝ ά αθΝ θαΝ ξλβ δηκπκδά Ν εκζζβ δεάΝ

αδθέαΝ δΪφαθβΝΧεκζζβ δεάΝ αδθέαΝγΜΝ ξ έκυΝ δΪφαθβΨΝεαδΝθαΝεκζζά κυη Ν δμΝ τκΝ

πζΪε μΝαπσΝΰυαζέΝη αιτΝ κυμέ 

 

Ν σζβΝ παλαπΪθπΝ δα δεα έαΝ γαΝ πλΫπ δΝ θαΝ ΰέθ δΝ Ν ξυλκΝ σ κΝ κΝ υθα σθΝ η Ν

ξαηβζσ λκΝφπ δ ησΝεαδΝ ΝΰλάΰκλκΝξλκθδεσΝ δΪ βηα,Ν δσ δΝβΝφπ κ υαέ γβ μΝ

πζαεΫ μΝαπσΝ βθΝυλαΝπκυΝγαΝαφαδλΫ κυη Ν βθΝπλκ α υ δεάΝ κυμΝ πδεΪζυοβΝ

έθαδΝ πζΫκθΝ ε γ δηΫθ μΝ Ν κπκδα άπκ Ν πβΰάΝ φπ σμΝ εαδΝ ηπκλκτθΝ θαΝ

βηδκυλΰβγκτθΝπλκίζάηα αΝ βθΝπζαεΫ αΝαπσΝ βθΝυπ λίκζδεάΝΫεγ βΝ βμΝ κΝ

φπμΝΰδαΝπσζβΝυλαέ 

 

φκτΝπλκγ ληΪθ Ν κθΝγΪζαηκ,Νη Νπλκ κξάΝίΪζ Ν δμΝβΝπζΪε μΝαπσΝΰυαζέΝη Ν

βθΝπζαεΫ αΝεαδΝ βθΝ δαφΪθ δαΝ κθΝγΪζαηκΝξπλέμΝθαΝΫλγκυη Ν Ν παφάΝη Ν κθΝ

ζαηπ άλα εαδΝ ξπλέμΝ θαΝ κθΝ εκδ Ϊικυη . Κζ έ Ν βθΝ πσλ αΝ κυΝ γαζΪηκυΝ εαδΝ

π λδηΫθ ΝΰδαΝ1ηΝπ λέπκυΝζ π Ϊ,Ν κΝ δΪ βηαΝαυ σΝίλ έ ΝΫθαΝεκυ έΝΧπέξέΝαπσΝ

παπκτ δαΨΝ ΰδαΝ θαΝ φυζΪι Ν βθΝ πζαεΫ αΝ η ΪΝ βθΝ Ϋεγ βΝ βμΝ εαδΝ α Ϊθ Ν

(Μ ΝΝΣΟΝ Ρ  Σ ΨΝ1Νζέ λκΝθ λσέ 

 

Μ ΪΝ κΝ πΫλαμΝ πθΝ 1ηΝ ζ π υθΝ ίά Ν βθΝ ζΪηπαΝ εαδΝ ίΰΪζ Ν δμΝ πζΪε μΝ απσΝ

ΰυαζέΝη Ν βθΝπζαεΫ αΝεαδΝ βθή δμΝ δαφΪθ δ μΝαπσΝ κθΝγΪζαηκ,ΝίΪζ Ν βθΝπζαεΫ αΝ

κΝεκυ έΝεαδΝεζ έ Ν κΝεαζΪΝηΫξλδΝθαΝΫλγ δΝβΝυλαΝΰδαΝ βθΝαπκξΪζεπ βέ 



χια ή ασία ο  φοι η ή  ο ό ο  αύ ο  

 24 α ό 78 

 

ΌππμΝ γαΝ έ α Ν παλαπΪθπΝ θΝ ξλβ δηκπκδκτη  αΝ υθάγβ υζδεΪΝ ΰδαΝ βθΝ

απκξΪζεπ βΝ Χεαυ δεάΝ σ αΝ – απκξαζεπ δεσΨ,Ν εαδΝ αυ σΝ ΰδα έΝ έθαδΝ πκζτΝ

πδεέθ υθαΝ ΰδαΝ κΝ π λδίΪζζκθΝ εαδΝ κθΝ ΪθγλππκΝ αζζΪΝ εαδΝ τ εκζκΝ κΝ θαΝ αΝ

“ι φκλ πγκτη ”Ν αλΰσ λα,Ν αφκτΝ θ πδ λΫπ αδΝ θαΝ αΝ π Ϊικυη Ν κΝ

π λδίΪζζκθΝά βθΝαπκξΫ υ βΝπαλΪΝησθκΝθαΝ α παλα υ κυη Ν κΝξβη έκ,Ν θυΝ

αΝυζδεΪΝπκυΝπ λδΰλΪφκυη  ηπκλκτη ΝαπζυμΝ θαΝπ Ϊικυη Ν βθΝαπκξΫ υ βΝ

βμΝ κδεέαμΝ ηαμΝ Χ Ν εαηδΪΝ π λέπ π βΝ σηπμΝ κΝ π λδίΪζζκθΨ,Ν Ϊζζπ Ν βΝ

θκδεκευλΫμΝ αΝξλβ δηκπκδκτθΝ κθΝεαγαλδ ησΝ κυΝ πδ δκτέ 

 

ΝσζβΝ δα δεα έαΝ βμΝαπκξΪζεπ βμΝγαΝπλΫπ δΝθαΝΰέθ δΝ ΝεαζΪΝα λδαση θκΝξυλκΝ

άΝ Ναθκδξ σΝξυλκΝΧηπαζεσθδ,Ναυζά,Ν αλΪ αΨΝη Ν βθΝξλά βΝΰαθ δυθΝεαδΝη Ν βθΝ

ηΫΰδ βΝπλκ κξάΝαφκτΝΧδ έπμΝ κΝε ααπΝπκυΝ έθαδΝεαυ δεσΨΝΫξκυη ΝθαΝεΪθκυη Ν

η Ν πδεέθ υθαΝξβηδεΪΝπλκρσθ α. 

 

 βθΝ ηέαΝ απσΝ δμΝ τκΝ πζα δεΫμΝ ζ εΪθ μΝ λέξθκυη Ν κΝ θ λσΝ πκυΝ α Ϊθαη Ν εαδΝ

λ δμΝεκυ αζδΫμΝΣκυΜπκΦζκ,Ν Χ κΝεκυ ΪζδΝ θΝ κΝξλβ δηκπκδκτη Νπκ ΫΝιαθΪΝΰδαΝ

βθ δα λκφάΝηαμΝπαλΪΝησθκΝΰδαΝ κθΝ έ δκΝ εκπσΨΝαθαεα τκυη ΝεαζΪΝΫπμΝσ κυΝ

θαΝηβθΝυπΪλξ δΝκΝπαλαηδελσμΝ ίσζκμΝΣκυΜπκΦζκΝ κΝθ λσ,Ν ΪθΝπαλσζαΝαυ ΪΝ

υπΪλξκυθΝ ίσζκδΝ κυμΝ δαζτκυη Νη Ν κΝεκυ Ϊζδέ 

 

 βθΝ τ λβΝ ζ εΪθβΝ α δΪακυη Ν κΝ ¼Ν κυΝ ε αΪπΝ εαδΝ λέξθκυη Ν ζέΰκΝ PeridrolΝ

Χπ λέπκυΝ βΝ ΰ ηέ ηα αΝ απσΝ κΝπζα δεσΝ εαπΪεδΝ θσμΝ ηφδαζπηΫθκυΝ θ λκτΝ κυΝ

θσμΝζέ λκυΨΝεαδΝαθαεα τκυη  βθΝζ εΪθβΝΰδαΝθαΝαθαηδξγκτθΝ αΝξβηδεΪέ 

 

απ έακυη Ν βθΝπζαεΫ αΝηαμΝ βθΝπλυ βΝζ εΪθβΝη Ν κΝθ λσΝεαδΝ κΝΣκυΜπκΦζκΝ

εαδΝ βθΝ αθαεα τκυη  ΫπμΝ σ κυΝ θαΝ αλξέ δΝ θαΝ ΰέθ Ν κλα σΝ κΝ ξΫ δκΝ βθΝ

πζαεΫ αΝηαμΝΧπ λέπκυΝ1-γΝζ π ΪΨ. Ό αθΝαυ σΝπζΫκθΝ έθαδΝκλα σ, αφαδλκτη ΝαπσΝ

βθΝζ εΪθβΝ βθΝπζαεΫ αΝεαδΝ βθΝπζΫθκυη Νη ΝΪφγκθκΝθ λσΝ κθΝθδπ άλαΝεαδΝσξδΝ

κΝπ λδίΪζζκθΝεαδΝεα σπδθΝ βθΝ εκυπέακυη ΝεαζΪΝη Νξαλ έΝυΰ έαμέ 

 

απ έακυη Ν βθΝπζαεΫ αΝ βθΝ τ λβΝζ εΪθβΝη Ν κΝε ααπΝεαδΝ κΝPeridrolΝεαδΝ βθ 

αθαεα τκυη  ΫπμΝσ κυΝθαΝκζκεζβλπγ έΝβΝαπκξΪζεπ βΝΧπ λέπκυΝ1η-βίΝζ π ΪΨ. 

ΪθΝβΝαπκξΪζεπ βΝ θΝι εδθά δΝά θΝκζκεζβλπγ έΝηΫ αΝ ’Ναυ σθΝ κθΝξλσθκΝ



χια ή ασία ο  φοι η ή  ο ό ο  αύ ο  

 25 α ό 78 

 

πλκ γΫ Ν αεσηαΝ ηέαΝ η Ν τκΝ σ δμΝ Peridrol. Μ Ν βθΝ κζκεζάλπ βΝ βμΝ

απκξΪζεπ βμΝ γαΝ πλΫπ δΝ θαΝ Ϋξκυη Ν κΝ ξΫ δκΝ ηαμΝ πζΫκθΝ υππηΫθκΝ βθΝ

πζαεΫ αΝεαδΝγαΝπλΫπ δΝθαΝεΪθκυη ΝΫθαθΝ ξκζα δεσΝΫζ ΰξκΝυ ΝθαΝηβθΝΫξκυθΝ

η έθ δΝέξθβΝξαζεκτΝ Ναθ πδγτηβ αΝ βη έα. ΪθΝυπΪλξκυθΝ Ϋ κδαΝέξθβΝίαπ έακυη Ν

ιαθΪΝ βθΝπζαεΫ αΝηΫξλδΝθαΝ ιαφαθδ κτθΝσζα,Νεα σπδθΝπζΫθκυη Ν βθΝπζαεΫ αΝη Ν

ΪφγκθκΝ θ λσΝ εαδΝ πΪζδΝ κθΝ θδπ άλαΝ κυΝ πδ δκτΝ ηαμΝ εαδΝ βθΝ εκυπέακυη Ν η Ν

ξαλ έΝυΰ έαμέ 

 

 βθΝ υθΫξ δα,ΝαφκτΝ ΰθυ δΝβΝπζαεΫ α, βθΝο εΪακυη Νη Ν κΝ πλΫδΝεα ΪΝ βμΝ

δΪίλπ βμΝ αεκζκυγυθ αμΝ δμΝ κ βΰέ μΝ κυΝ εα α ε υα άΝ Χ Ν πζαεΫ αΝ εα ΪΝ κθΝ

ο εα ησΝθαΝ έθαδΝ ΝΰπθέαΝζηκ,Ν βθΝο εΪακυη Ναπσ απσ α βΝπ λέπκυΝβίcm,Ν

βθΝαφάθκυη ΝθαΝ ΰθυ δΝεαδΝ βθΝο εΪακυη ΝιαθΪΨέ 

 

φκτΝ ζ δυ κυη Ν εαδΝ η Ν βθΝ πλκ α υ δεάΝ πδεΪζυοβΝ βμΝ πζαεΫ αμΝ έθαδΝ βΝ

υλαΝΰδαΝ κΝ λτπβηα. υΝγαΝξλ δα κτη Ν κΝ λυπΪθδΝη Ν βθΝίΪ βΝΧβΝίΪ βΝ θΝ

έθαδΝ απαλαέ β β,Ν η Ν βθΝ ίκάγ δαΝ βμΝ σηπμ γαΝ εΪθ Ν Ϋζ δαΝ κυζ έαΝ ξπλέμΝ θαΝ

εα απκθά Νά θαΝπζβΰυ Ν βθΝπζαεΫ αΨΝΰδαΝθαΝαθκέικυη Ν δμΝκπΫμΝΰδαΝ βθΝ

κπκγΫ β βΝ πθΝυζδευθΝηαμέ 

 

ΪθΝ γΫζ Ν θαΝ υ Ν ηέα πδκΝ παΰΰ ζηα δεάΝ σοβΝ βθΝ εα α ε υάΝ αμΝ γαΝ

πλΫπ δΝθαΝεΪθ ΝεαδΝη αικ υπέαΝ βθΝπζ υλΪΝ πθΝυζδευθ,Ναυ σΝσηπμΝΰέθ αδ η Ν

δ δεάΝ δα δεα έαΝ εαδΝ Ν δ δεΪΝ εα α άηα α,Ν εαδΝ πμΝ υθάγπμΝ αβ κτθΝ η ΰΪζβΝ

πκ σ β αΝΰδαΝ βθΝη αικ υπέαΝεαδΝεκ έα δΝαλε Ϊέ 

 

 Ναυ σΝ κΝ βη έκΝ ζ δυθ δΝκΝ λσπκμΝεα α ε υάμΝ πθΝ υππηΫθπθΝευεζπηΪ πθ,Ν

ζπέαπΝ θαΝ αμΝ ίκάγβ Ν αλε ΪΝ υ Ν θαΝ βηδκυλΰά Ν δμΝ δεΫμΝ αμΝ

εα α ε υΫμ. ΜβθΝαπκΰκβ υ έ Ν ΪθΝβΝπλυ βΝπλκ πΪγ δαΝαπκ τξ δ,ΝβΝυπκηκθάΝ

εαδΝ πδηκθάΝ έθαδΝ αΝ πλυ αΝ “ λΰαζ έα”Ν πκυΝ πλΫπ δΝ θαΝ φκ δα έ Ν ΰδαΝ θαΝ

π υξαέθ Ν εΪγ Ν σξκΝ εαδΝ εκπσέ



χια ή ασία ο  φοι η ή  ο ό ο  αύ ο  

 26 α ό 78 

 

Οζκεζβλυθκθ αμΝ αΝπλκαθαφ λγΫθ αΝΰδαΝ βθΝεα α ε υάΝ βμΝπζαεΫ αμ, βζα άΝ

βθ ε τππ βΝ κυΝ ξβηα δεκτΝ δαΰλΪηηα κμ,Ν βθΝ ηφΪθδ βΝ εαδΝ βηδκυλΰέαΝ βμΝ

πζαεΫ αμΝ η  βθΝ ηΫγκ κΝ βμΝ απκξΪζεπ βμΝ εαδΝ αφκτΝ κπκγ ά κυη Ν εαδΝ

εΪθκυη Ν δμΝ εκζζά δμΝ πθ υζδευθ,Ν κΝ ετεζπηαΝ ηαμΝ γαΝ έθαδΝ αυ σΝ πκυΝ

απ δεκθέα αδΝ βΝ δεσθαΝ1.11. 

 

 

Ει ό α 9.11" Tο ύ ω α ας " 

 

 

 

 

  



χια ή ασία ο  φοι η ή  ο ό ο  αύ ο  

 27 α ό 78 

 

ΚαδΝ αθ ζδεσΝ Ϊ δκ, ίΪακθ αμΝ βθΝ βζ ε λκθδεάΝ πζαεΫ αΝ Ν ΫθαΝ αυ κ ξΫ δκΝ

εαζκτπδ απσΝπζ ιδΰεζΪμ, κΝαπκ Ϋζ ηαΝ έθαδΝαυ σ. 

 

 

Ει ό α 10.12" Tο ύ ω α ας " 

 

ΕΠΙΛΟΓΟΝ 
 Ναυ σΝ κΝ βη έκΝΫξκυη Νεα αφΫλ δΝη Ν πδ υξέαΝθαΝεα α ε υΪ κυη Ν κΝετεζπηαΝ

ηαμΝη Ν κΝκπκέκΝγαΝ πδεκδθπθκτη Νη Ν κθΝ ΰεΫφαζκΝ κυΝκξάηα κμΝεαγυμΝ πέ βμΝ

Ϋξκυη Νίλ δΝεαδΝ αΝεαζυ δαΝ τθ βμΝ βμΝπζαεΫ αμΝη Ν κΝ ΰεΫφαζκΝαπσΝ βθΝηδαΝ

η λδΪΝεαδΝ βμΝπζαεΫ αμΝη Ν κθ βζ ε λκθδεσΝυπκζκΰδ άΝαπσΝ βθΝΪζζβΝη λδΪέΝ κΝ

πση θκΝ ε φΪζαδκΝ γαΝ παλκυ δΪ κυη Ν α πλπ κεσζζαΝ εαδΝ πλσ υπαΝ πκυΝ

ξλβ δηκπκδκτθ αδΝΰδαΝθα πδεκδθπθκτη Νη Ν κθΝ ΰεΫφαζκΝ κυΝκξάηα κμέ 

 



χια ή ασία ο  φοι η ή  ο ό ο  αύ ο  

 28 α ό 78 

 

ΚΕΦ Λ ΙΟΝβ 

Πλσ υπαΝεαδΝπλω σεκζζαΝ πδεκδθωθέαμ 

ΕΙ ΓΧΓΗ 

 

 Ναυ σΝ κΝε φΪζαδκΝγαΝπκτη ΝζέΰαΝζσΰδαΝΰδαΝ αΝπλσ υπαΝπκυΝξλβ δηκπκδκτθ αδΝ

εαδΝ ΰδαΝ αΝ πλπ σεκζζαΝ πδεκδθπθέαμΝ Ϋ δΝ υ Ν θαΝ ηπκλκτη Ν θαΝ Ϋξκυη Ν ηδαΝ

πδεκδθπθέαΝη Ν κθΝ ΰεΫφαζκΝ κυΝαυ κεδθά κυέ 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



χια ή ασία ο  φοι η ή  ο ό ο  αύ ο  

 29 α ό 78 

 

2.1 Πλσ υπαΝ πδεκδθωθέαμέ 
 

ΣαΝ βζ ε λκθδεΪΝ δαΰθπ δεΪΝ υ άηα αΝ αυ κεδθά κυΝ ξλβ δηκπκδκτθ αδΝ α 

κξάηα αΝαπσΝ βθΝ πκξάΝ βμΝ ηφΪθδ βμΝ πθΝοβφδαευθΝηκθΪ πθΝ δαξ έλδ βμΝ πθΝ

εδθβ άλπθ Χπ λέπκυΝπλδθΝαπσΝ έεκ δΝξλσθδαΨέΝΠλκε δηΫθκυΝθαΝΰέθ δΝπ λδ σ λκΝ

απκ κ δεάΝ β παλαεκζκτγβ βΝ πθΝ α λέπθΝ εατ βμ,Ν ΫξκυθΝ ά βΝ απσΝ κΝ 1λκκΝ

εα α έΝυπκξλ π δεΪΝ δμΝ Π Ν δΪφκλαΝ υ άηα αΝΟ ϊΝΧon-board-diagnosis, 

δΪΰθπ βΝ πέΝ κυΝ κξάηα κμΨέΝ Σκ 1λληΝ ηφαθέ βε Ν αθΝ υθΫξ δαΝ πθΝ

πλκβΰκυηΫθπθΝ υ βηΪ πθΝ κΝτψϊ-βέΝΣκ υΰε ελδηΫθκΝπλπ σεκζζκΝ κΝκπκέκΝ

έξ Ν ά βΝ υπκπκδβγ έΝ η αιτΝ πθΝ δαφσλπθ εα α ε υα υθ αυ κεδθά πθ,Ν

ξλβ δηκπκδάγβε ΝαπσΝ βθΝ πδ λκπάΝ βμΝ υλππαρεάμΝΫθπ βμ αθΝίΪ βΝΰδαΝ βθΝ

τθ αιβΝ θσμ αθ έ κδξκυΝ υλππαρεκτΝεαθκθδ ηκτ,Ναπκ Ϋζ ηαΝ κυ κπκέκυΝ έθαδΝ

βΝ υπκξλΫπ βΝ σζπθΝ πθΝ υλππαέπθΝ εα α ε υα υθΝ θαΝ θ πηα υ κυθΝ ηέα 

θκπκδβηΫθβΝ δαΰθπ δεάΝ ηκθΪ αΝ βΝ κπκέαΝ εαγδ ΪΝ αΝ ία δεΪΝ δαΰθπ δεΪΝ

υ άηα αΝ πκυ ά βΝ υπΪλξκυθΝ αΝ κξάηα ΪΝ κυμΝ υηία ΪΝ η αιτΝ κυμ,Ν θυΝ

κυμΝ υπκξλ υθ δΝ πέ βμΝ θα βηκ δ τ κυθΝ εαδΝ σζβΝ βθΝ ξ δεάΝ εηβλέπ βέΝ Ν

παλκυ έαΝ κυΝ υ άηα κμΝ ϋτψϊ (European on-board-diagnosisΨΝ έθαδΝ

υπκξλ π δεάΝ ΰδαΝ σζαΝ αΝ κξάηα αΝ βμΝ υλππαρεάμ Ϋθπ βμΝ Ν σζαΝ αΝ θΫαΝ

κξάηα αΝ απσΝ κΝ βίίβΝ ΰδαΝ κυμΝ ί θαδθκεδθβ άλ μΝ εαδΝ απσΝ κΝ βίίγΝ ΰδα κυμΝ

π λ ζαδκεδθβ άλ μέΝΈθαΝξλσθκΝαλΰσ λα,Ν κΝ τ βηαΝϋτψϊΝΫΰδθ Νυπκξλ π δεσΝ

εαδ ΰδαΝ βθΝαλξδεάΝ αιδθσηβ βΝσζπθΝ πθΝκξβηΪ πθΝΧαπσΝ βθΝ1βΝΙαθκυαλέκυΝβίίγΝ

ΰδαΝ κυμΝ ί θαδθκεδθβ άλ μΝ εαδΝ απσΝ βθΝ 1βΝ ΙαθκυαλέκυΝ βίίζΝ ΰδαΝ κυμΝ

π λ ζαδκεδθβ άλ μΨέ 

ΟδΝαπαδ ά δμΝ ξ δεΪΝη Ν κΝ Ο DΝπ λδζαηίΪθκθ αδΝ βθΝπζ δκθσ β αΝ κυμΝ α 

ISO πλσ υπαέΝΠδκΝ υΰε ελδηΫθαΝ κΝISO 15031-3 π λδΰλΪφ αδΝηέαΝυπκ κξάΝ16 

αελκ ε υθ,Ν βΝ κπκέαΝ Ν αθ έγ βΝ η Ν αΝ πλκβΰκτη θαΝ υ άηα αΝ έθαδΝ

υπκξλ π δεσΝθα ίλέ ε αδΝεκθ ΪΝ βθΝγΫ βΝ κυΝκ βΰκτΝαθ έΝηΫ αΝ κθΝξυλκΝ κυΝ

εδθβ άλαέΝ κηΫθκυΝ σ δ κΝ υΰε ελδηΫθκΝ ίτ ηαΝ ά βΝ ξλβ δηκπκδ έ κΝ ΰδαΝ κΝ

δαΰθπ δεσΝ τ βηαΝαπσΝεΪπκδκυμ εα α ε υα ΫμΝΧΰδαΝπαλΪ δΰηαΝβΝVWΝεαδΝβΝ

χUϊIΝ κΝ ξλβ δηκπκδκτθΝ απσΝ κΝ 1λλγΨΝ β παλκυ έαΝ κυΝ απζΪΝ εαδΝ ησθκθΝ θΝ

απκ ζ έΝ ΰΰτβ βΝ σ δΝ κΝ σξβηαΝ υηηκλφυθ αδΝ η Ν κ πλσ υπκΝ Ο DέΝ  βθΝ

π λέπ π βΝ βζα άΝ πκυΝ βΝ αιδθσηβ βΝ κυΝ κξάηα κμΝ Ϋξ δΝ ΰέθ δΝ πλδθ απσΝ δμΝ



χια ή ασία ο  φοι η ή  ο ό ο  αύ ο  

 30 α ό 78 

 

κλδαεΫμΝβη λκηβθέ μΝπκυΝαθαφΫλγβεαθΝθπλέ λα,Ν ΰδαΝ θαΝηπκλκτη Ν θαΝ έηα  

έΰκυλκδΝ ξ δεΪΝ η Ν βθΝ υηησλφπ βΝ άΝ ηβΝ η Ν κΝ πλπ σεκζζκΝ Ο D, έθαδΝ

πδγαθσθΝθα ξλ δΪα αδΝθαΝυπκίζβγ έΝ λυ βηαΝπλκμΝ κθΝεα α ε υα άΝάΝθαΝΰέθ δΝ

εΪπκδαΝαθααά β β κΝ δα έε υκέΝΟλδ ηΫθκδΝαπσΝ κυμ αελκ Ϋε μΝ κυΝίτ ηα κμΝ

Ο DΝ θ Ϋξ αδΝ θαΝ ηβθ υπΪλξκυθέΝ τΝ πλαΰηα δεσμΝ αλδγησμΝ πθΝ αελκ ε υθΝ

πκυΝ έθαδΝπαλσθ μΝ ιαλ Ϊ αδΝαπσΝ α πλπ σεκζζαΝπκυΝξλβ δηκπκδκτθ αδέΝ υ σΝ

ί ίαέαΝ θΝ βηαέθ δΝ σ δΝ αελκ Ϋε μΝ πκυΝ θ ηφαθέακθ αδΝ κυμΝ πέθαε μΝ

αελκ ε υθΝ γαΝ πλΫπ δΝ υπκξλ π δεΪΝ θαΝ απκυ δΪακυθέΝ ΤπΪλξ δ πΪθ αΝ κΝ

θ ξση θκΝκΝεα α ε υα άμΝθαΝξλβ δηκπκδ έΝ κυμΝ υΰε ελδηΫθκυμΝαελκ Ϋε μ 

ΰδαΝΪζζ μΝζ δ κυλΰέ μΝκδΝκπκέ μΝ θΝπ λδΰλΪφκθ αδΝ κΝπλσ υπκΝ Ο D. 

Μ λδεΪΝαπσΝ αΝΠλσ υπαΝISτΝπκυΝ χ έακθ αδΝη Ν κΝΕτBDΝΕΙΝ Ιμ 

ISO 9141-2μΝ τθ βΝ πδεκδθπθέαμΩ,Ν ISO 1151 9-4μΝ  δλδαεάΝ η αφκλΪΝ

κηΫθπθ ξαηβζάμΝ αξτ β αμΩ,Ν ISO 14230-4μΝ Πλπ σεκζζκΝ επ δεάμΝ ζΫιβμΝ

KWP2000*, ISO 1 5765-4μΝ παδ ά δμΝ διαύλουΝ C Ν ΰδαΝ υ άηα αΝ πκυΝ

ξ έακθ αδΝ η Ν βθ επκηπάΝ α λέπθ,Ν ISO 15031-3μΝ δαΰθπ δεσΝ ίτ ηα,Ν ISO 

15031-4μΝ Υαλαε βλδ δεΪ λΰαζ έπθΝ ζΫΰξκυ,Ν ISO 15031-5μΝ Τπβλ έ μΝ

δΪΰθπ βμ,Ν ISO 15031-6μΝ Κπ δεκέ φαζηΪ πθΝ ξ δακηΫθπθΝ η Ν βθΝ επκηπάΝ

α λέπθΝΧϊTωΨ,ΝISO 15031-7μΝ φΪζ δα η αφκλΪμΝ κηΫθπθέ 

ΩαπσΝ1ΝΙαθκυαλέκυΝβίίκΝ θΝ πδ λΫπ αδ δμΝ Π , 

 

 

 

 

 

 



χια ή ασία ο  φοι η ή  ο ό ο  αύ ο  

 31 α ό 78 

 

2.2 Πλω σεκζζαΝ πδεκδθωθέαμέ 
 

ΣκΝ τθκζκΝ πθΝβζ ε λκθδευθΝ ιαλ βηΪ πθΝπκυΝπ λδζαηίΪθκθ αδΝ ΝΫθαΝσξβηαΝ

υθγΫ κυθ ΫθαΝ έε υκΝ δαφσλπθΝ υ βηΪ πθΝ η Ν ηδελκςπκζκΰδ ΫμΝ αΝ κπκέαΝ

υθ Ϋκθ αδΝ η αιτΝ κυμΝ πΪθπΝ Ν ΫθαΝ έαυζκΝ εαδΝ κθΝ ξυλκΝ πθΝ ηβξαθδευθΝ

αυ κεδθά πθΝεαζκτθ αδΝ “βζ ε λκθδεΫμ ηκθΪ μΝ ζΫΰξκυ”Νά, θΝ υθ κηέα, CUsΝ ( 

electronicΝ controlΝ unitsΨέΝ ΣαΝ π λδ σ λκ τθγ αΝ υ άηα αΝ σππμΝ έθαδΝ βΝ

δαξ έλδ βΝ κυΝεδθβ άλα,Ν κΝ S,Ν κΝESP εαδΝκδ α λσ αεκδ,ΝΫξκυθΝ κΝεΪγ ΝΫθαΝ βθΝ

δεάΝ κυΝ CUέΝ θθκ έ αδΝ ί ίαέαΝ σ δΝ θΝ ξλβ δηκπκδκτθ σζκδΝ κδΝ εα α ε υα ΫμΝ

κθΝέ δκΝΧ δλδαεσΨΝ έαυζκΝΰδαΝθαΝ πδεκδθπθά κυθΝκδΝ δΪφκλ μ ECU η αιτΝ κυμ. 

δΪφκλαΝ υ άηα αΝ δατζπθΝ έθαδΝ υθα σθΝθαΝ υθυπΪλξκυθΝαεσηβΝεαδ κΝέ δκΝ

σξβηαέΝ Ό αθΝ ηφαθέ βε Ν κΝ πλπ σεκζζκΝ OBD-2, ζάφγβ αθΝ υπσοβΝ α 

π λδ σ λκΝ δα κηΫθαΝ πλπ σεκζζαΝ δατζπθΝ πκυΝ ξλβ δηκπκδκτθ κΝ ε έθβΝ

βθΝ π λέκ κ εαδΝ πδκΝ υΰελδηΫθαμΝ δμΝ Π Ν πδελα κτ Ν κΝ πλπ σεκζζκΝΡW Ν

βμΝόordΝεαδΝ κ πλπ σεκζζκΝVPWM πκυΝ κΝξλβ δηκπκδκτ ΝβΝύeneralΝεotorsέΝ

ΣκΝαελπθτηδκΝΡW  πλκΫλξ αδΝαπσΝ κΝ“pulseΝwidthΝmodulation”ΝΧ δαησλφπ βΝ

πζΪ κυμΝ παζηκτΨΝ εαδΝ κ VPWM απσΝ κΝ “variableΝ pulseΝ widthΝ modulation”Ν

Χη αίαζζση θβΝ δαησλφπ βΝπζΪ κυμ παζηκτΨέ 

ΟδΝ υλππαέκδΝεαδΝ δΪ μΝεα α ε υα ΫμΝκξβηΪ πθΝπλκ έηβ αθΝ κΝ ξ δεΪΝαπζσ 

πλπ σεκζζκΝ ISO 9141-2 κΝκπκέκΝηκδΪα δΝαλε ΪΝη Ναυ σΝπκυΝξλβ δηκπκδ έ αδΝ

κΝ UART. Μ λδεΪΝ αεσηβΝ πλπ κεκζζΪΝ έθαδΝ κΝ KWP2000 κΝ κπκέκΝ απκ ζ έΝ

παλαζζαΰάΝ κυ πλκ τπκυΝISO 9141-2 Χ κΝKWPΝπλκΫλξ αδΝαπσΝ κΝ“ΝKeyΝWordΝ

ProtocolΝ”Ψ,ΝεαγυμΝεαδΝκ δίαυλοςΝCAN,ΝκΝκπκέoμΝ υλαΝ ζ υ αέαΝΪλξδ ΝθαΝΰέθ αδΝ

βηκφδζάμΝ αΝ δαΰθπ δεΪ υ άηα αέΝ υθκοέακθ αμΝ Ϋξκυη Ν δΝ πΫθ Ν

πλπ σεκζζαΝ πδεκδθπθέαμΝ πκυ ξλβ δηκπκδκτθ αδΝ Ν υλυπβ, έαΝ εαδΝ

θπηΫθ μΝΠκζέ μΝ βμΝ η λδεάμ, αΝκπκέαΝ έθαδμ 

Πλκ σεκζαΝOBD-2 εαδΝEOBD 

ISO 9141-2, KWP2000, J-1850 PWM, J-1850ΝVPWM,Ν ίαυλοςΝCAN. 

ηπ δλδεΪ,Ν αΝ αυ κεέθβ αΝ βμΝ ύΜΝ εαδΝ αΝ ζαφλδΪΝ φκλ βΰΪΝ ξλβ δηκπκδκτθΝ κΝ

S ΝΣ1κηίΝVPWΝ Χη αίζβ άΝ δαησλφπ βΝπζΪ κυμΝπαζηκτΨέΝΣαΝπλκρσθ αΝ βμ 
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Chrysler εαδΝ σζ μΝ κδΝ υλππαρεΫμΝ εαδΝ κδΝ π λδ σ λ μΝ α δα δεΫμΝ αδλ έ μΝ

εα α ε υάμΝ ξλβ δηκπκδκτθΝ αΝ κδξ έαΝ ευεζυηα κμΝ ΙSΟΝ λ1ζ1έΝ ΤπΪλξκυθΝ

η λδεΫμΝ παλαζζαΰΫμΝ η αιτΝ πθΝ κξβηΪ πθ,Ν σππμΝ κΝ ωadillacΝ ωareta,Ν ΫθαΝ

ΰ ληαθδεσΝ παλΪΰπΰκΝ βμΝ Οpel,Ν κΝ κπκέκΝ ξλβ δηκπκδκτ Ν κΝ υλππαρεσΝ

πλπ σεκζζκΝ κυΝ ΙSΟΝ λ1ζ1έΝ πσΝ κΝ 1λλθΝ εαδΝ ΰδαΝ αΝ πδκΝ πλσ φα αΝ κξάηα α,Ν

ηπκλκτη Ν θαΝ ιΫλκυη Ν πκδκΝ πλπ σεκζζκΝ ξλβ δηκπκδ έ αδΝ η Ν βθΝ ιΫ α βΝ κυΝ

ίτ ηα κμΝΟ ϊΝIIμ 

JΙκηίΝVPWΝ - κΝίτ ηαΝπλΫπ δΝθαΝΫξ δΝ δμΝη αζζδεΫμΝ παφΫμΝ κυμΝαελκ Ϋε μΝ

β,ζ,η,ΝεαδΝ1θΝ- πζβθΝσηπμΝσξδΝ1ίέ 

ΙSΟΝλ1ζ1-2 - κΝίτ ηαΝπλΫπ δΝθαΝΫξ δΝ δμΝη αζζδεΫμΝ παφΫμΝ κυμΝαελκ Ϋε μΝ

ζ,η,ι,1ηΝεαδΝ1θ 

J1850 PWM - κΝίτ ηαΝπλΫπ δΝθαΝΫξ δΝ δμΝη αζζδεΫμΝ παφΫμΝ κυμΝαελκ Ϋε μΝ

β,ζ,η,1ίΝεαδΝ1θ 
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 κΝ ε φΪζαδκΝ αυ σΝ αθαζτ αη Ν αΝ πλσ υπαΝ πδεκδθπθέαμΝ εαδΝ αΝ πλπ σεκζζαΝ

πδεκδθπθέαμΝ αΝ κπκέαΝ ξλβ δηκπκδκτθ αδΝ κΝ πλσ υπκΝ  OBD-II, κΝ πση θκΝ

ε φΪζαδκΝγαΝπαλκυ δΪ κυη Ν κΝπλσΰλαηηαΝπκυΝΫξκυη Νφ δΪι δΝεαδΝηΫ αΝαπσΝ κΝ

κπκέκΝ γαΝ πλκίΪζκυη Ν δΪφκλαΝ απκ ζΫ ηα αέΝ ΣκΝ πλσΰλαηηαΝ Ϋξ δΝ ΰλαφ έΝ Ν

VB.NET. 
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ΠλσΰλαηηαΝ δΪΰθω βμ 

ΕΙ ΓΧΓΗ 

Ν φαληκΰάΝηαμΝαθαπ τξ βε Νη Ν βθΝΰζπ ΪΝπλκΰλαηηα δ ηκτΝVisual Basic η Ν

κΝ Visual studio IDE. ΠαλαεΪ πΝ γαΝ ιβΰά κυη Ν δμΝ υθα σ β μΝ εαδΝ δμΝ

ζ δ κυλΰέ μΝπκυΝΫξ δΝβΝ φαληκΰάΝεαδΝπαλΪζζβζαΝγαΝ έικυη ΝεαδΝη λδεΪΝεκηηΪ δαΝ

απσΝ κθΝευ δεαΝπκυΝφ δΪιαη έ 
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ΠλδθΝ πλκξπλά κυη Ν παλαεΪ πΝ βθΝ π ιάΰβ βΝ πθΝ υπκζκέππθΝ φκληυθΝ εαδΝ
πθΝ υθα κ ά πθΝ κυΝπλκΰλΪηηα κμΝγαΝπλΫπ δΝθαΝ αγκτη Ν ΝεΪπκδ μΝία δεΫμΝΝ
Ϋθθκδ μΝ κδΝ κπκέ μΝ γαΝ ηαμΝ ίκβγά κυθΝ κΝ θαΝ εα αθκά κυη Ν απσζυ αΝ κΝ πυμΝ
ζ δ κυλΰ έΝβΝ φαληκΰάΝηαμ,ΝεαδΝ βθΝ πδεκδθπθέαΝπκυΝΫξκυη Νη Ν κθΝ ΰεΫφαζκΝ κυΝ
κξάηα κμΝηαμέ 

A  Commands 

ΠκζζΫμΝ παλΪη λκδΝ θ σμΝ κυΝ ϋδεγβιΝ ηπκλκτθΝ θαΝ λυγηδ κτθΝ υ Ν θαΝ

αζζΪικυθ βθ υηπ λδφκλΪΝ κυέΝ υ ΪΝ υθάγπμΝ θΝ πλΫπ δΝ θαΝ αζζΪικυθ πλδθΝ

πδξ δλά ΝθαΝηδζά Νη Ν κΝσξβηα,ΝαζζΪΝη λδεΫμΝφκλΫμΝηπκλ έΝθαΝγ ζά  

θαΝπλκ αλησ Ναυ ΫμΝ δμΝλυγηέ δμΝ- ΰδαΝπαλΪ δΰηα,Ν λΫφκθ αμΝ κ echo off, 

λτγηδ βΝ θσμΝ timeout,Ν άΝ βθΝ αζζαΰάΝ πθΝheaderέΝ ΓδαΝ θαΝ ΰέθ δΝ αυ σ,Ν πλΫπ δΝ θαΝ

ΰέθ δΝξλά βΝ πθΝ θ κζυθ «AT» Commands. 

Ό κδΝ έθαδΝ ικδε δπηΫθκδΝ η Ν ησθ ηΝ υπκζκΰδ άΝ γαΝ αθαΰθπλέακυθΝ αηΫ πμΝ δμΝ

θ κζΫμΝ χTΝ πμΝ πλσ υπκΝ λσπκΝ η Ν κθΝ κπκέκΝ αΝ π λδεΪΝ ησθ ηΝ Ϋξκυθ 

λυγηδ έέΝ ΣκΝ ϋδεγβιΝ ξλβ δηκπκδ έΝ κυ δα δεΪΝ βθΝ έ δαΝ ηΫγκ κ, ίζΫπκθ αμ 

πΪθ αΝ αΝ κηΫθαΝ πκυΝ απκ Ϋζζκθ αδΝ απσΝ κθΝ υπκζκΰδ ά,Ν οΪξθ δΝ ΰδαΝ αΝ

ηβθτηα αΝ πκυΝ αλξέακυθΝ η Ν κθΝ ξαλαε άλα « », αεκζκυγκτη θκΝ απσ κθΝ

ξαλαε άλαΝ«Σ»έΝ θΝίλ γ έ,Νκδ πση θκδ ξαλαε άλ μΝγαΝπλΫπ δΝθαΝ ληβθ υγκτθ 

πμΝ ηδαΝ π λδεάΝ δαησλφπ βΝ άΝ « Σ»Ν θ κζά,Ν εαδΝ γαΝ πλΫπ δΝ θαΝ ε ζ κτθΝ

εα ΪΝ βθΝπαλαζαίάΝ κυΝ ληα δ ηκτΝξαλαε άλαΝ παθαφκλΪμέΝ ΪθΝβΝ θ κζάΝ έθαδΝ

απζΪΝ ηδαΝ αζζαΰάΝ βμΝ λτγηδ βμ,Ν βΝ ϋδεγβιΝ γαΝ απαθ ά δΝ η Ν κυμΝ ξαλαε άλ μΝ

'OK', ΰδαΝθα βζυ δ σ δΝκζκεζβλυγβε Νη Ν πδ υξέαέ 

Ολδ ηΫθ μΝ απσΝ αυ ΫμΝ δμΝ θ κζΫμ,Ν πδ λΫπκυθΝ θαΝ π λθΪη Ν εαδ αλδγηκτμΝ πμΝ

παλαηΫ λκυμΝΰδαΝθαΝλυγηέ κυη  δμΝ π λδεΫμΝ δηΫμέΝ υ κέ γαΝπλΫπ δΝθαΝ έθαδΝ

πΪθ αΝ Ν εα ιΪ δεκΝ τ βηα αλδγηυθΝεαδΝγαΝπλΫπ δ ΰ θδεΪΝθαΝπαλΫξκθ αδΝ Ν

α τΰβέΝ πέ βμ,ΝγαΝπλΫπ δΝθαΝΰθπλέακυη Νσ δΝΰδαΝ κυμΝonΝήΝoffΝ τπκυμ θ κζυθ,ΝκΝ

τ λκμΝξαλαε άλαμΝ έθαδΝκΝαλδγησμΝ1ΝάΝκΝαλδγησμ ί,ΝΰδαΝonΝεαδΝoff αθ έ κδξα.  

OBD-II PIDs 

P-codes,Νά OBD-IIΝPIϊsΝτnΝψoardΝϊiagnosticsΝ“ParameterΝIϊs”, έθαδΝκδ επ δεκέΝ

πκυΝ ξλβ δηκπκδκτθ αδΝ ΰδαΝ θαΝ αβ κτθΝ κδξ έαΝ απσΝ ΫθαΝ σξβηα,Ν κΝ κπκέκΝ

ξλβ δηκπκδ έ αδΝ πμΝ δαΰθπ δεσΝ λΰαζ έκέΝ ΟδΝ επ δεκέΝ αυ κέΝ έθαδΝ ηΫλκμΝ κυΝ

πλκ τπκυΝSχϋΝJή1λιλ,ΝεαδΝαπαδ έ αδΝθαΝ φαληκ κτθ ΝσζαΝ αΝαυ κεέθβ αΝπκυΝ

ππζκτθ αδΝ βΝ σλ δαΝ η λδεάΝαπσΝ κΝ1λλθέ 
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ΈθαμΝ ξθδεσμΝ γαΝ ξλβ δηκπκδά δΝ αΝ PIϊsΝ η Ν ΫθαΝ λΰαζ έκΝ Ϊλπ βμΝ πκυΝ

υθ Ϋκθ αδΝη Ν βθΝOBD-IIΝυπκ κξάΝ κυΝκξάηα κμέ 

 ΟΝ ξθδεσμΝ Ϋζθ δ κΝPIϊ 

 ΣκΝ λΰαζ έκΝ Ϊλπ βμΝ κΝ Ϋζθ δΝ κΝ σξβηα ηΫ πΝ (CAN, VPW, PWM, 

ISO, KWP) 

 ΜδαΝ υ ε υάΝ κΝ έαυζκΝ αθαΰθπλέα δΝ κΝ PIϊ,Ν κΝ αθαΰθπλέα δΝ πμΝ PIϊΝΝ

πλκμΝαπΪθ β β. 

 ΣκΝ λΰαζ έκΝ Ϊλπ βμΝ δαίΪα δΝ βθΝαπΪθ β β,ΝεαδΝ βθΝπαλκυ δΪα δΝη Ν κθΝ

ξθδεσ. 

Modes 

ΤπΪλξκυθΝ ΫεαΝ λσπκδΝ ζ δ κυλΰέαμΝ πκυΝ π λδΰλΪφκθ αδΝ βθΝ ζ υ αέαΝ τψϊ-II 

πλσ υπκΝSχϋΝJ1λιλέΝΣκΝπλσγ ηαΝΡΝ έξθ δΝΫθαθΝ εα ια δεσΝαλδγησμ 

 $01. Show current data 

 $02. Show freeze frame data 

 $03. Show stored Diagnostic Trouble Codes 

 $04. Clear Diagnostic Trouble Codes and stored values 

 $05. Test results, oxygen sensor monitoring (non CAN only) 

 $06. Test results, other component/system monitoring (Test results, 

oxygen sensor monitoring for CAN only) 

 $07. Show pending Diagnostic Trouble Codes (detected during current or 

last driving cycle) 

 $08. Control operation of on-board component/system 

 $09. Request vehicle information 

 ΡίχέΝPermanentΝϊTω’sΝΧωlearedΝϊTω’sΨ 

ΟδΝ εα α ε υα ΫμΝ κξβηΪ πθΝ θΝ υπκξλ κτθ αδΝ θαΝ υπκ βλέικυθΝ σζ μΝ δμΝ

Λ δ κυλΰέ μέ 

ΚΪγ Ν εα α ε υα άμΝ ηπκλ έΝ θαΝ κλέ δΝ πλσ γ μΝ ζ δ κυλΰέ μΝ Χmodes) 

παλαπΪθπΝ κυΝ ΠΝλΝ ΧπέξέμΝMode ββ,ΝσππμΝκλέα αδΝ απσΝ βθΝSχϋΝJβ1λίΝ ΰδαΝ βΝ

Ford / GM, Mode β1ΝΰδαΝ βθΝToyotaΨΝ ΰδαΝΪζζ μΝπζβλκφκλέ μΝ ΧπέξέμΝ βΝ Ϊ βΝ κυΝ

υ πλ υ άΝΫζιβμΝ ΝηδαΝώϋVΨέ 
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Standard PIDs 

ΟΝπαλαεΪ πΝπέθαεαμΝ έξθ δΝ κΝπλσ υπκΝτψϊ-II PIDs,ΝσππμΝκλέα αδΝαπσΝ βθΝ

SχϋΝ J1λιλέΝ Ν αθαη θση θβΝ απΪθ β βΝ ΰδαΝ εΪγ Ν PIϊΝ έθαδΝ κηΫθβ,Ν ηααέΝ η Ν

πζβλκφκλέ μΝΰδαΝ κΝπυμΝθαΝη αφλΪ δΝ βθΝαπΪθ β βΝ Νκυ δυ βΝ κδξ έαέΝΚαδΝ

υΝυπΪλξκυθΝκξάηα αΝπκυΝ θΝυπκ βλέακυθΝσζαΝ αΝPIϊsΝεαδΝθαΝΫξκυθΝcustomΝ

PIϊsΝαπσΝ κθ εα α ε υα άΝπκυΝ θΝπ λδζαηίΪθκθ αδΝ κΝτψϊβΝπλσ υπκέΝΣαΝ

υκΝ modeΝ έθαδΝ παθσηκδα,Ν ησθκΝ πκυΝ κΝ ΫθαΝ ΧmodeΝ 1ΨΝ έξθ δΝ δμΝ λΫξκυ μΝ

πζβλκφκλέ μ,Ν θυΝ κΝ τ λκΝ ΧmodeΝ βΨΝ παέλθ δΝ ΫθαΝ snapshotΝ πθΝ κηΫθπθΝ

σ αθΝ έξ Ν ΰέθ δΝ βΝ δΪΰθπ βΝ κυΝ ευ δεα. ιαδλΫ δμ απκ ζκτθ κΝ PIϊΝ ί1Ν πκυΝ

έθαδΝ ησθκΝ ΰδαΝ κΝ modeΝ 1, εαδΝ κΝ PIϊίβΝ πκυΝ σ αθΝ πδ Ϋφ δΝ ίΝ θΝ υπΪλξ δΝ

snapshotΝεαδΝσζαΝ αΝ κηΫθα η ΪΝ έθαδΝΪξλβ αέ 

Ει ό α 3.1" PIDs code " 

 κΝ παλΪλ βηαΝ Ν αεκζκυγ έΝ κζσεζβλκμΝ κΝ πέθαεαμΝ η Ν σζ μ δμΝ ζ δ κυλΰέ μΝ εαδΝ

σζαΝ αΝPIDs πκυΝηπκλκτη ΝθαΝ έζκυη Ν ΝΫθαΝσξβηα. 

ΣδΝ έθαδΝ κΝDTCs 

«ϊiagnosticΝTroubleΝωodes»,Ν δαΰθπ δεσμΝΚπ δεσμΝίζΪίβμ,Ν έθαδΝ Νΰθπ άΝεαδΝ

πμΝ«SχϋΝϊiagnosticΝTroubleΝωodes»Ν 

ToΝ 1λκκΝ βΝ «SocietyΝ ofΝ χutomotiveΝ ϋngineers»Ν ΧSχϋΨΝ δ βΰάγβε ,Ν υπκπκέβ Ν

εαδΝ εαγδΫλπ Ν κθΝ τθ ηκΝ ΧconnectorΨΝ βμΝ γτλαμΝ πδεκδθπθέαμΝ κΝ

δαΰθπ δεσΝ τ βηαΝ τψϊΝ IIΝ εαδΝ βθΝ ηκλφάΝ πθΝ επ δευθΝ πθΝ δαΰθπ δευθΝ

φαζηΪ πθΝϊTωsΝεαδΝΫθαΝ ΝαπσΝ δαΰθπ δεΪΝ άηα αΝ ζΫΰξκυή κεδηυθέ 
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ΟΝΚπ δεσμΝαπκ ζ έ αδ απσΝπΫθ Ναζφαλδγηβ δεκτμΝξαλαε άλ μέΝπέξέΝ«Pί1ι1» 

Επ ήγηση OBD II ω ύ, DTCs, SAE J2012 

 

Ει ό α 3.2" DTCs code " 

Παλα δΰηαΝτBDΝIIΝεω δεκτΝ 
 «P0171» 

ΟΝ Πλυ κμΝ αζφαλδγηβ δεσμΝ ξαλαε άλαμΝ πλκ δκλέα δΝ κΝ τ βηαήηΫλκμήκηΪ αΝ

πκυΝ ξ έα αδΝη Ν βθΝίζΪίβΝπαέλθ δΝ δμΝπαλαεΪ πΝ δηΫμέΝ 

 P = Powertrain,Ν ΣαΝ ΜβξαθδεΪΝ ηΫλβΝ σππμΝ Κδθβ άλαμ,Ν Μ Ϊ κ β,Ν

δαφκλδεσ,Ν εε θ λκφσλκμΝεζπΝ 

 ψΝοΝψody,Ν ηΪιπηαΝ 

 ωΝοΝωhassis,ΝΠζαέ δκ,Να έΝ 

 U = Network Communication, έε υκ πδεκδθπθέαμ 
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«P0171» 

ΟΝ τ λκμΝαζφαλδγηβ δεσμΝξαλαε άλαμΝπλκ δκλέα δΝ κΝ έ κμΝ κυΝεπ δεκτΝ 

 ίΝοΝSχϋΝύeneric,ΝΜβ ΫθΝSχϋΝΚπ δεσμΝΓ θδεάμΝΜκλφάμ 

 1ΝοΝεanufacturerΝSpecific,Ν δ δεσμΝΚπ δεσμΝ κυΝΚα α ε υα ά 

 2οΝSχϋΝύeneric,ΝSχϋΝΚπ δεσμΝΓ θδεάμΝΜκλφάμ 

 3οΝ SχϋΝ orΝ εanufacturerΝ Specific,Ν SχϋΝ Κπ δεσμΝ Γ θδεάμΝ ΜκλφάμΝ άΝ

δ δεσμΝΚπ δεσμΝ κυΝΚα α ε υα ά 

P3000-Pγγλλ,Ν δ δεσμΝΚπ δεσμΝ κυΝΚα α ε υα ά 

P3400-Pγλλλ,ΝSχϋΝΚπ δεσμΝΓ θδεάμΝΜκλφάμ 

«P0171» 

ΟΝ Σλέ κμΝ αζφαλδγηβ δεσμΝ ξαλαε άλαμΝ πλκ δκλέα δΝ κΝ υπκ τ βηαΝ σπκυΝ

ηφαθέ βε ΝβΝίζΪίβΝ 

ίΝ οόuel,Ν χirΝ εeteringΝ ΤΝ χuxiliaryΝ ϋmissionΝ ωontrols,Ν Έζ ΰξκμΝ ΠαλκξάμΝ

Καυ έηκυ- ΫλαΝεαδΝ φ λδεΪΝυ άηα αΝΈζ ΰξκυΝ επκηπυθ 

 1 =Fuel and Air Metering, Έζ ΰξκμ Παλκξάμ Καυ έηκυ- Ϋλα 

 2=Fuel and Air Metering, Έζ ΰξκμ Παλκξάμ Καυ έηκυ- Ϋλα 

 3οIgnitionΝSystemΝorΝεisfire,Ντ βηαΝ θΪφζ ιβμΝάΝηβ,Ν φζκΰδ έα 

 4 =Auxiliary Emission Controls,Ν φ λδεΪΝυ άηα αΝΈζ ΰξκυΝ επκηπυθ 

 5 οVehicleΝSpeed,ΝIdleΝωontrolΝandΝχuxiliaryΝInputs,ΝΣαξτ β αΝΟξάηα κμ,Ν

Έζ ΰξκμΝΡ ζαθ έΝεαδΝ φ λδεΪΝΚυεζυηα αΝ δ σ κυ 

 6 =Computer and Auxiliary Inputs, Computer εαδΝ φ λδεΪΝ Κυεζυηα αΝ

δ σ κυ 

 7 =Transmission, Μ Ϊ κ β  

 8 =Transmission, Μ Ϊ κ β 

 9 =Transmission, Μ Ϊ κ β 

  =Hybrid Propulsion,Τίλδ δεά Πλκυγβ β 

 B =SAE reserved for future use, Ρ α λίΫ απσ βθ SAE ΰδα Μ ζζκθ δεά 

Υλά β 
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 C =SAE reserved for future use, Ρ α λίΫ απσ βθ SAE ΰδα Μ ζζκθ δεά 

Υλά β 

 D =SAE reserved for future use, Ρ α λίΫ απσ βθ SAE ΰδα Μ ζζκθ δεά 

Υλά β 

 E =SAE reserved for future use, Ρ α λίΫ απσ βθ SAE ΰδα Μ ζζκθ δεά 

Υλά β 

 F =SAE reserved for future use, Ρ α λίΫ απσ βθ SAE ΰδα Μ ζζκθ δεά 

Υλά β 

ΟΝ Σλέ κμΝ αζφαλδγηβ δεσμΝ ξαλαε άλαμΝ βθΝ π λέπ π βΝ πκυ κδΝ υκΝ

πλκβΰκτη θκδΝ έθαδΝ«Uτ» 

 U0 = Network Communication- SχϋΝύeneric,Ν έε υκΝ πδεκδθπθέαμ- SAE 

Κπ δεσμΝΓ θδεάμΝΜκλφάμ 

U00XX – σetworkΝϋlectrical,Ν ζ ε λδεσΝτ βηαΝ δε τκυ 

U01XX – σetworkΝωommunication,Ντ βηαΝ πδεκδθπθέαμΝ δε τκυ 

U02XX – Network Communication,Ντ βηαΝ πδεκδθπθέαμΝ δε τκυ 

U03XX – σetworkΝSoftware,ΝSoftwareΝυ άηα κμΝ πδεκδθπθέαμΝ δε τκυ 

U04XX – σetworkΝϊata,Ν κηΫθαΝυ άηα κμΝ πδεκδθπθέαμΝ δε τκυ 

«P0171» 

ΟΝ ΣΫ αλ κμΝ εαδΝ κΝ ΠΫηπ κμΝ αζφαλδγηβ δεσμΝ ξαλαε άλαμΝ απκ ζκτθΝ η αίζβ άΝ

πκυΝ ξ έα αδήπλκ δκλέα δήπ λδΰλΪφ δΝ βθΝ ίζΪίβΝ βθΝ κπκέαΝ ίλέ εκυη Ν απσΝ

κυμΝαθ έ κδξκυμΝτψϊΝϊTωsΝΠέθαε μέ 

 

ΠαλΪ δΰηα  

P0171 - System Too Lean (Bank 1) 
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γέ1ΝΦσλη μΝεαδΝΰλαφδεσΝπ λδίΪζζκθΝ 
 

Νε θ λδεάΝηαμΝφσληαΝαφκτΝαθκέικυη Ν βθΝ φαληκΰάΝηαμΝ έθαδΝβΝπαλαεΪ πΝ 

 

Ει ό α 3.3" Κε ι ή ό α " 

υΝ Ϋξκυη Ν αΝ αλδ λΪΝ κΝ ε θ λδεσΝ ηαμΝ η θκτΝ πζκάΰβ βμ η Ν κΝ σπκδκΝ

ηπκλκτη ΝθαΝπΪη Ν ΝΪζζ μΝφσλη μΝεαδΝΪζζ μΝ δαφκλΫμΝ πδζκΰΫμΝ βμΝε θ λδεάμΝ

κγσθβμέ 

 

 κΝ η θκτΝ αυ σΝ Ϋξκυη Ν δΪφκλ μΝ πδζκΰΫμΝ πλυ αΝ απσΝ σζαΝ γαΝ πλΫπ δΝ θαΝ

υθ γκτη ΝσηπμΝη Ν βθΝπζαεΫ αΝηαμΝεαδΝη Ν κθΝ ΰεΫφαζκΝ κυΝκξάηα κμ,Νκπσ Ν

αφκτΝπα ά κυη Ν κΝ εκυηπέΝ “Connect” κΝεΪ πΝαλδ λσΝηΫλκμΝ βμΝ ε θ λδεάμ 
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κγσθβμΝ γαΝ πλΫπ δΝ κΝ status απσΝ εσεεδθκΝ θαΝ ΰέθ δΝ πλΪ δθκΝ σππμΝ φαέθ αδΝ

παλαεΪ π 

 

 

 

 

 

 

 

 

Ει ό α 3.4" connection Status " 

 

υ σΝηαμΝυπκ δεθτ δΝσ δΝβΝ τθ β Ϋξ δΝαπκεα α αγ έΝεαδΝΫξκυη Ν υθ γ έΝη Ν

κθΝ ΰεΫφαζκΝ εαδΝ η Ν κθΝ βζ ε λκθδεσΝ υπκζκΰδ άέΝ  Ν αθ έγ βΝ π λέπ π βΝ αθΝ

βζα άΝυπΪλξ δΝεΪπκδκΝ φΪζηαΝά θΝΫξκυη Ν υθ Ϋ δΝεαζΪΝ αΝαθαΰεαέαΝηΫλβΝ

ΰδαΝ βθΝ δΪΰθπ β, κΝ ζαηπΪεδΝ γαΝ παλαη έθ δΝ εσεεδθκΝ ίΰΪακθ αμΝ ηαμΝ κ 

αθ έ κδξκΝηάθυηαΝζΪγκυμΝ βθΝε θ λδεάΝκγσθβέ 

θΝσζαΝπΪθ ΝεαζΪΝ κΝπΪθ ζΝπκυΝαθκέΰ δΝ βθΝε θ λδεάΝκγσθβ, κΝκπκέκΝπαέα δΝ κθΝ

λκζσΝ βμΝε θ λδεάμΝηαμΝ ισ κυΝ πθΝηβθυηΪ πθΝηαμ, γαΝπλΫπ δΝθαΝηαμΝ έι δΝεΪ δΝ

Ϋ κδκ, αθΪζκΰαΝη ΝπκδκΝ ΰεΫφαζκΝ έηα Ν υθ ηΫθκδ εΪγ ΝφκλΪέ 
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Ει ό α 3.5" Κε ι ή Οθο η" 

υΝ ηαμΝ ίΰΪα δΝ εΪπκδ μΝ ία δεΫμΝ πζβλκφκλέ μΝ πκυΝ ηπκλκτη Ν θαΝ αθ ζά κυη Ν

απσΝ βθΝ πδεκδθπθέαΝ ηαμΝ η Ν κθΝ ΰεΫφαζκΝ εαδΝ ΰδαΝ βθΝ υθ ηκζκΰέαΝ ηαμέ 

Μ λδεΫμΝαπσΝαυ ΫμΝ έθαδ, σππμΝίζΫπκυη ΝεαδΝ βθΝ δεσθα Χπλσ γ Ναλέγηβ βΝ

βμΝ δεσθαμΨ, σ δΝβΝγτλαΝ πδεκδθπθέαμΝπκυΝξλβ δηκπκδκτη Ν κθΝυπκζκΰδ άΝηαμΝ

έθαδΝβΝCOM4 εαδ κΝbaud rate έθαδΝ αΝγκζίί,Ν κΝκζκεζβλπηΫθκΝετεζπηαΝπκυΝ

αθδξθ τ βε  έθαδΝ κΝELM327 v1.3a,Νσ δΝκΝ τπκμΝ βμΝ τθ βμΝηαμΝ έθαδΝOBDII Ν

RS232, σ δΝ αΝ ΧεΪ δΝ ζ έπ δΝ υΨΝ βμΝηπα αλδΪμΝ κυΝκξάηα κμΝηαμΝ έθαδΝ voltage 

14.0V, σ δΝ Ϋξκυη Ν λυγηδ ηΫθκΝ κΝ δαΰθπ δεσΝ τ βηαΝ Ϋ δΝ υ Ν θαΝ ίλέ ε δΝ

ησθκΝ κυΝ κΝπλπ σεκζζκΝ πδεκδθπθέαμΝ κυΝκξάηα κμΝ Νπ λέπ π βΝπκυΝ θΝ κΝ

ιΫλκυη , εαδΝ κΝ πλπ σεκζζκΝ πδεκδθπθέαμΝ κΝ κπκέκΝ αθδξθ τ βε  εαδΝ Ϋξκυη Ν

υθ Ϋ δΝη Ν κθΝ ΰεΫφαζκΝ έθαδΝ κΝ ISO 14230-4 (KWP FAST). Έξκθ αμΝζΪί δΝ αΝ

παλαπΪθπ βθΝε θ λδεάΝηαμΝκγσθβ, Ϋξκυη ΝπζΫκθΝαπκεα α ά δΝ βθΝ τθ βΝ

εαδΝάηα ΝΫ κδηκδ θαΝ ιΪΰκυη Ν δμΝπζβλκφκλέ μΝπκυΝγΫζκυη έ 

πέ βμΝ Ϋξκυη Ν βθΝ πδζκΰάΝ θαΝ πζκβΰβγκτη Ν εαδΝ αΝ υπσζκδπαΝ ηΫλβΝ βμΝ

φαληκΰάμΝ πα υθ αμΝ κΝ εα ΪζζβζκΝ εκυηπέΝ απσΝ κΝ η θκτέΝ ε έ Ϋξκυη  δμ 

πδζκΰΫμ Live Streaming, Commands, Utilities, Dashboard, Settings εαδΝSpeed 

test ΧΠΡΟΘ  Ν ΝΠΟΙ Ν ΙΚΟΝ ΝΦ ΙΝΟΝΣ ΙΨ , δμΝ κπκέ μΝ γαΝ ιβΰά κυη Ν

βΝ υθΫξ δαΝΰδαΝ δμΝ υθα σ β μΝπκυΝπαλΫξκυθ. 

 Ν π λέπ π βΝ πκυΝ γΫζκυη Ν θαΝ εΪθκυη Ν απκ τθ β, πα Ϊη Ν κΝ εκυηπέΝ πκυΝ

ζΫ δΝdisconnect Ϋ δΝυ ΝθαΝεζ έ κυη Ν βθΝ τθ βΝη Ν κθΝ ΰεΫφαζκέ 
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3.2 Live Streaming tab 

 

 Ν αυ σΝ κΝ tab Ϋξκυη Ν βθΝ υθα σ β αΝ θαΝ κτη Ν εΪπκδ μΝ θ έι δμΝ απσΝ κθΝ

ΰεΫφαζκΝσππμΝΰδαΝπαλΪ δΰηαΝBattery Voltage, Throttle, Barometric pressure, 

MAP kPa, rpm, Speed km/h, Coolant temperature, Calc engine load value, 

intake air temperature, fuel level input. ΓδαΝθαΝηπκλΫ κυη ΝσηπμΝθαΝ κτη Ναυ ΫμΝ

δμΝ δηΫμΝ γαΝ πλΫπ δΝ πλυ αΝ θαΝ πα ά κυη Ν κΝ εκυηπέΝRead Data Ϋ δΝ υ Ν θαΝ

ι εδθά κυθΝθαΝίΰαέθκυθΝκδΝη λά δμΝσππμΝφαέθ αδ εαδΝ βθΝπαλαεΪ πΝ δεσθα 

Χ υ Ναλέγηβ βΝ δεσθαμΨέΝ Νπ λέπ π βΝπκυΝΫξκυη Νπα ά δΝΝ κΝεκυηπέΝRead 

Data εαδΝ γΫζκυη Ν θαΝ αηα ά κυη Ν θαΝ ίζΫπκυη Ν δηΫμΝ ηπκλκτη Ν απζΪΝ θαΝ

ιαθαπα ά κυη Ν κΝέ δκΝεκυηπέΝησθκΝπκυΝαυ άθΝ βθΝφκλΪΝγαΝζΫ δΝStop Read. 

 

Ει ό α 3.6 " Live steaming " 
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ηΫ πμΝαπσΝεΪ πΝυπΪλξ δΝηδαΝεαλ ΫζαΝπκυΝζΫ δΝDTC – Status υΝηπκλκτη Ν

θαΝ δαελέθκυη ΝαθΝ κΝσξβηαΝηαμΝΫξ δΝ κΝζαηπΪεδΝ κυΝCheck αθαηηΫθκ,ΝαθΝ έθαδ κ 

MIL (malfunction indicator lamp) false ά true, βζα άΝ αθΝ Ϋξκυη Ν φΪζηαΝ

εα αΰ ΰλαηηΫθκΝ κθΝ ΰεΫφαζκΝ κυΝκξάηα κμΝηαμΝ ά σξδ, εαδΝ πέ βμΝηπκλκτη Ν

θαΝ κτη Ν ΝαλδγησΝ κΝπκ σΝ πθΝ φαζηΪ πθΝπκυΝΫξ δΝ κΝσξβηαΝηαμέ 

 

Ει ό α 3.7" MIL Status " 

ΟΝ υπκζκΰδ άμ (ECU) αλξέα δΝ θαΝ ζ δ κυλΰ έΝ ησζδμΝ πλαΰηα κπκδβγ έΝ βΝ πλυ βΝ

αθΪφζ ιβΝ κυΝ ηέΰηα κμΝ αΫλα-εαυ έηκυέΝ ΚΪγ Ν φκλΪΝ πκυΝ κΝ σξβηαΝ εδθ έ αδΝ κΝ

υπκζκΰδ άμΝ λΫξ δΝαυ σηα αΝκλδ ηΫθ μΝ δαΰθπ δεΫμΝ κεδηΫμέΝΟδΝπ λδ σ λ μΝ

κεδηΫμΝζ δ κυλΰκτθΝυπσΝπκζτΝ υΰε ελδηΫθκυμΝσλκυμέΝΠαλα έΰηα κμΝξΪλδθ,ΝβΝ

γ ληκελα έαΝ ουε δεκτΝ ηΫ κυ,Ν κδΝ λκφΫμΝ κυΝ εδθβ άλαΝ εαδΝ β αξτ β α κυΝ

κξάηα κμΝ πλΫπ δΝ θαΝ έθαδΝ ηΫ αΝ Ν κλδ ηΫθ μΝ δηΫμ,Ν πλκ κτΝ ΰέθκυθΝ εΪπκδ μΝ

κεδηΫμέΝ  Ν η λδεΫμΝ π λδπ υ δμ,Ν δΪφκλ μΝ κεδηΫμΝ πλΫπ δΝ θαΝ απκ τξκυθΝ

πλκ κτΝθαΝαθΪο δΝβΝζυξθέαΝ - ΝΪζζ μΝπ λδπ υ δμΝησθκΝΫθαΝπ λδ α δεσΝ έθαδΝ

αλε σΝΰδαΝθαΝγΫ δΝ κΝϊTωΝ Νζ δ κυλΰέαΝεαδΝθαΝαθΪο δΝ κΝcheckΝengineέΝ υ σΝ

ίκβγΪΝ κΝθαΝη δπγ έΝ κΝπαλαπζαθβ δεσΝcheckΝengineΝπκυΝγαΝΫ ζθ Ν κΝσξβηαΝ

κΝ υθ λΰ έκ,Ν θυΝ βθΝπλαΰηα δεσ β αΝ θΝγαΝυπάλξ Νπλσίζβηαέ 

Ν ίδκηβξαθέαΝ πθΝ υθ λΰ έπθΝ κθκηΪα δΝ βΝ ζυξθέαΝ ζΫΰξκυΝ κυΝ Κδθβ άλαΝ κΝ

αηπζσΝ κλΰΪθπθΝ πμΝ ΟMIL" (Malfunction Indicator LampΨΝ άΝ θ δε δεάΝ ΛυξθέαΝ

υ ζ δ κυλΰέαμέΝ υ άΝ έξθ δΝ λ δμΝ δαφκλ δεκτμΝ τπκυμΝ βηΪ πθέ 

 Π λδ α δαεΪΝαθαίκ ίάηα αΝ έξθκυθΝ δΰηδαέ μΝ υ ζ δ κυλΰέ μέ 

 ΠαλαηΫθ δΝ αθαηηΫθβΝ ΪθΝ κΝ πλσίζβηαΝ έθαδΝ πδκΝ κίαλάμΝ φτ βμ, πκυΝ

πβλ Ϊα δΝ βθΝΫικ κΝ πθΝ επκηπυθΝάΝ βθΝα φΪζ δαΝ κυΝαυ κεδθά κυέ 

 ΜέαΝ ζυξθέαΝ MIL πκυΝ αθαίκ ίάθ δΝ ησθδηαΝ έθαδΝ ΫθαΝ έΰηαΝ κίαλκτΝ

πλκίζάηα κμΝ κΝ κπκέκΝ ηπκλ έΝ θαΝ πλκεαζΫ δΝ κίαλάΝ αβηδΪΝ ΪθΝ κΝ

εδθβ άλαμΝ θΝ αηα ά δΝαηΫ πμέ 

http://el.m.wikipedia.org/wiki/%CE%A4%CE%B1%CF%87%CF%8D%CF%84%CE%B7%CF%84%CE%B1
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 Νσζ μΝ δμΝπ λδπ υ δμΝηέαΝΟπαΰπηΫθβΝκγσθβΟΝ πθΝ θ έι πθΝ κυΝαδ γβ άλαΝ βΝ

δΰηάΝ ε έθβΝεα αΰλΪφ αδΝ κθΝε θ λδεσΝυπκζκΰδ άΝ κυΝαυ κεδθά κυέ 

άηα αΝ βηαθ δευθΝ ίζαίυθΝ πκυΝ πλκεζάγβεαθΝ απσΝ κίαλΪΝ πλκίζάηα αΝ γαΝ

εΪθκυθΝ βΝ ζυξθέαΝ MIL θαΝ παλαη έθ δΝ αθαηηΫθβΝ εΪγ Ν φκλΪΝ πκυΝ εδθ έ αδΝ κΝ

αυ κεέθβ κΝηΫξλδΝ κΝπλσίζβηαΝθαΝ πδ ε υα έΝ εαδΝ θαΝ παθΫζγ δΝβΝ ζυξθέαΝMIL 

βΝαλξδεάΝλτγηδ βέΝ 

δαεκπ ση θ μΝ ίζΪί μΝ εΪθκυθΝ βΝ ζυξθέαΝ MIL θαΝ αθΪο δΝ δΰηδαέαΝ εαδΝ αυ ΫμΝ

υξθΪΝ ιαφαθέακθ αδΝπλδθΝ θ κπδ έΝ κΝ πλσίζβηαέΝ ΣαΝ κηΫθαΝ ΟπαΰπηΫθβμΟΝ

κγσθβμΝ Χfreeze frame dataΨΝ βμΝ εα Ϊ α βμΝ κυΝ αυ κεδθά κυΝ αΝ κπκέαΝ

υζζαηίΪθκθ αδΝ κθΝυπκζκΰδ άή δαΰθπ δεάΝ υ ε υάΝΧscreenshotΨΝ βθΝ δΰηάΝ

βμΝ υ ζ δ κυλΰέαμΝ ηπκλ έΝ θαΝ έθαδΝ πκζτ δηαΝ βθΝ δΪΰθπ βΝ αυ υθΝ πθΝ

δαεκπ ση θπθήπ λδ α δαευθΝ πλκίζβηΪ πθέΝ Όηπμ,Ν Ν η λδεΫμΝ π λδπ υ δμΝ

ΪθΝ κΝ αυ κεέθβ κΝ κζκεζβλυ δΝ λ δμΝ ετεζκυμΝ κ άΰβ βμΝ ξπλέμΝ παθ ηφΪθδ βΝ

κυΝπλκίζάηα κμ,Ν αΝ κηΫθαΝ βμΝΟπαΰπηΫθβμΟΝκγσθβμΝγαΝ δαΰλαφκτθέ 

Μ Ν αΝεκυηπδΪΝRead DTCs εαδΝClean DTCs ηπκλκτη ΝθαΝ δαίΪ κυη ΝαπσΝ κθΝ

ΰεΫφαζκΝ αΝ φΪζηα αΝ εαδΝ θαΝ αΝ ίά κυη Ν αθ έ κδξαέ ΣκΝ εκυηπέΝShow Data 

ιαλξάμΝ έθαδΝαπ θ λΰκπκδβηΫθκ.  Νπ λέπ π βΝπκυΝπα ά κυη ΝRead Data εαδΝ

υπΪλξκυθΝ φΪζηα α, σ Νπα υθ αμΝ κ Show DTCs γαΝηαμΝ ηφαθδ κτθΝ βθΝ

κγσθβΝ αΝDTCs. 
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3.3 Commands tab  

 Ναυ άθΝ βθΝφσληαΝΫξκυη Ν βθΝ υθα σ α αΝθαΝ έζκυη Ν θ κζΫμΝ έ ΝησθκΝπλκμΝ

βθΝπζαεΫ α εαδΝ κΝκζκεζβλπηΫθκΝετεζπηαΝELM327 έ Ν κΝσξβηαΝηΫ πΝ βμΝ

πζαεΫ αμέΝΈξκυη Ν βθΝ υθα σ β αΝθαΝΰλΪοκυη ΝηδαΝ θ κζάΝΧ έ Ν ΣΝCommand 

έ ΝPIDsΨΝ έ ΝθαΝ δαζΫι δΝηδαΝαπσΝ δμΝ δαγΫ δη μΝπκυΝυπΪλξκυθΝ βθΝζέ αέΝ υΝ

πλΫπ δΝ θαΝ πκτη Ν πΪζδΝ σ δΝ κδΝ εα α ε υα ΫμΝ πθΝ κξβηΪ πθΝ θΝ έθαδΝ

υπκξλ πηΫθκδΝθαΝ δαγΫ κυθΝσζκυμΝ κυμΝεπ δεκτμ. Έ δ, εΪπκδ μΝ θ κζΫμΝηπκλ έΝ

θαΝ ηαμΝ πδ λΫοκυθΝ κΝ απκ Ϋζ ηαΝ ΟTheΝ PIϊμΝ ΥΥΥΥΝ isΝ notΝ supportedΝ inΝ thisΝ

vehicle". υ σΝπΪ δΝθαΝπ δΝσ δΝκΝεα α ε υα άμΝ θΝαθαΰθπλέα δΝ κΝεπ δεσΝπκυΝ

κυΝαβ άγβε ΝεαδΝΫ δΝ θΝηπκλ έΝθαΝ πδ λΫο δΝΫθαΝαπκ Ϋζ ηαέ 

 

 

Ει ό α 3.8" Commands Panel " 
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Πα υθ αμΝ κΝ εκυηπέΝ «Send command» βΝ θ κζάΝ πκυΝ Ϋξκυη Ν πδζΫι δΝ

απκ Ϋζζ αδ βθΝπζαεΫ αΝεαδΝη ΪΝ κθΝ ΰεΫφαζκΝ κυΝκξάηα κμέΝΜ Ν κΝεκυηπέΝ

«Abort» δαεσπ κυη Ν βθΝ απκ κζάΝ κηΫθπθΝ πλκμΝ κθΝ ΰεΫφαζκ. υ σΝ κΝ

εκυηπέΝ ηπκλκτη Ν θαΝ κΝ ξλβ δηκπκδά κυη Ν Ν π λέπ π βΝ πκυΝ εΪ δΝ θΝ πΪ δΝ

εαζΪΝάΝπκυΝεκζζά δΝ κΝ δαΰθπ δεσΝηαμΝ τ βηαέ 

3.3 Utilities tab 

 

Ει ό α 3.9 " Utilities Panel " 

Echo [E0 E1] 

υ άΝβΝ θ κζάΝκλέα δΝ κΝαθΝκδΝξαλαε άλ μΝπκυΝυπκίζάγβεαθΝ βθΝγτλαΝRSβγβΝ

πδ λΫφκυθΝ εαδΝ ηφαθέακθ αδΝ πέ πΝ κθΝ ε θ λδεσΝ υπκζκΰδ άέΝ υ άΝ βΝ θ κζάΝ

ηπκλ έΝ θαΝ ξλβ δηκπκδβγ έ ΰδαΝ θαΝ πδί ίαδυ δΝ σ δΝ κδΝ ξαλαε άλ μΝ πκυΝ

απκ Ϋζζκθ αδΝ κΝϋδεγβιΝ ζάφγβ αθΝ π Ϊέ  πλκ πδζκΰά έθαδ 1 (ά echo 

on). 

Header [H0 H1] 

υ άΝβΝ θ κζάΝκλέα δ αθΝγα πλκ έγ θ αδΝάΝσξδΝ α (header) bytes πζβλκφκλδυθΝ

πκυΝ Ϋλξκθ αδΝ απσΝ δμΝ απαθ ά δμΝ απσΝ κΝ σξβηαέΝ ΚαθκθδεΪΝ θΝ γαΝ Ϋπλ π Ν θαΝ

απσΝ κΝ ϋδεγβι,Ν αζζΪΝ ηπκλ έΝ θαΝ παλκυ δΪα δΝ θ δαφΫλκθΝ Χδ δαέ λαΝ αθΝ

ζαηίΪθκυη ΝπκζζαπζΫμΝαπαθ ά δμΝ εαδΝ πδγυηκτη Ν θαΝ εαγκλέ κυη ΝαπσΝπκδαΝΝ

Mode πλκΫλξκθ αδΨ 
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Ρυγηέακθ αμ δμΝ πδε φαζέ μΝ Χη Ν βθ θ κζά AT H1ΨΝ έξθ δΝ πλαΰηα δεΪΝ εΪ δΝ

π λδ σ λκΝ απσΝ αΝbytes βμΝ ε φαζέ αμ - γαΝ έ Ν κΝ πζάλ μΝ ηάθυηα,Ν σππμΝ

η α έ αδ,ΝσππμΝ α check-digits εαδΝPCI bytes,Νεαδ,Ν θ ξκηΫθπμ,ΝβΝ υθα σ β αΝ

υΰεΫθ λπ βμΝ πθΝ κηΫθπθΝηάεκυμΝεπ δεκτΝΧDLCΨΝ ΪθΝΫξ δΝ θ λΰκπκδβγ έ η Ν

βθΝ θ κζάΝPP βλΝ άΝ βθΝ θ κζάΝAT D1έΝ Ν λΫξκυ αΝ Ϋε κ βΝ αυ κτΝ κυΝ IC θΝ

ηφαθέα δΝ κΝCAN CRC ευ δεα,Νκτ Ν κυμΝspecial J1850 bytes IFR ΧπκυΝεΪπκδαΝ

πλπ σεκζζαΝξλβ δηκπκδκτθΝΰδαΝθαΝΰθπλέ πΝ βΝζάοβΝ θσμΝηβθτηα κμ) 

SP h [SET PROTOCOL] 

Ν θ κζάΝ αυ άΝ ξλβ δηκπκδ έ αδΝ ΰδαΝ θαΝ λυγηέ Ν πκδκΝ πλπ σεκζζκΝ γαΝ

ξλβ δηκπκδ έ αδ (εαδΝαυ σΝεαγκλέα αδΝαπσΝ κΝ«h» - εαζτ λβΝ δα τππ βΨ,ΝεαδΝθαΝ

κΝαπκγβε τ ΝεαδΝπμΝ β θΫα πλκ πδζκΰάέ βη δυ Νσ δΝ κΝπλπ σεκζζκΝγαΝ

πγ έΝξπλέμΝθαΝ υ δΝΝ βηα έαΝΰδαΝ κΝπκδαΝ έθαδΝβΝAT M0/M1Νλτγηδ βέ 

ΣκΝ ELMγβιΝ υπκ βλέα δΝ 1βΝ δαφκλ δεΪΝ πλπ σεκζζαΝ Χ τκΝ ηπκλκτθΝ θαΝ

εαγκλέακθ αδΝαπσΝ κΝξλά β).  

υ ΪΝ έθαδμ 

 0 - Automatic 

 1 - SAE J1850 PWM (41,6 kBaud) 

 - SAE J1850 VPW (10,4 kBaud) 

 - ISO 9141-2 (5 baud init, 10,4 kBaud) 

 - ISO 14230-4 KWP (5 baud init, 10,4 kBaud) 

 - ISO 14230-4 KWP (fast init, 10,4 kBaud) 

 - ISO 15765-ζΝΜΠΟΡ ΊΝΧ αυ σ β αΝ11Νηπδ ,Νkbaud 500) 

 - ISO 15765-ζΝΜΠΟΡ ΊΝΧ αυ σ β αΝβλΝηπδ ,Νkbaud 500) 

 - ISO 15765-ζΝΜΠΟΡ ΊΝΧ αυ σ β αΝ11Νηπδ ,Νkbaud 250) 

 - ISO 15765-ζΝΜΠΟΡ ΊΝΧ αυ σ β αΝβλΝηπδ ,Νkbaud 250) 

 A - SχϋΝJ1λγλΝωχσΝΧβλΝbitΝ αυ σ β αμ,ΝβηίΝΩΝkbaudΨ 

 B - Υλά β1ΝωχσΝΧ11ΝΩΝIϊΝbit,Ν1βηΝΩΝkbaudΨ 

 C - User2 CAN (11 * ID bit, 50 * kbaud) 
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ΣκΝπλυ κΝπλπ σεκζζκ έθαδΝ κΝηβ Ϋθ - η Ναυ σθΝ κθΝ λσπκΝζΫη Ν κΝELM327 σ δΝ

κΝπλπ σεκζζκΝ κυΝκξάηα κμΝ έθαδΝΪΰθπ κ,ΝεαδΝσ δΝγαΝπλΫπ δΝθαΝ ε ζΫ δΝηδαΝ

αθααά β β. ΣκΝELM327 κεδηΪα δΝσζαΝ αΝπλπ σεκζζαΝ ΪθΝ έθαδΝαπαλαέ β κΝΰδαΝ

θαΝ θ κπέ δΝΫθαΝπκυΝηπκλ έΝθαΝι εδθά δΝ π Ϊέ 

ΜσζδμΝΫθαΝΫΰευλκΝπλπ σεκζζκΝίλ γ έΝεαδΝ φσ κθΝβΝζ δ κυλΰέαΝ βμΝηθάηβμΝ έθαδΝ

θ λΰκπκδβηΫθβ,Ν κΝπλπ σεκζζκΝαυ σΝγαΝπλΫπ δΝθαΝ κΝγυηκτηα ΝεαδΝθαΝΰέθ δΝβΝ

θΫαΝ ηαμΝ πλκ πδζ ΰηΫθβΝ λτγηδ βέΝ  Ν π λέπ π βΝ πκυΝ κΝ απκγβε τ κυη Ν βΝ

αυ σηα βΝζ δ κυλΰέαΝαθααά β βμΝγαΝ ιαεκζκυγά δΝθαΝ έθαδΝ θ λΰκπκδβηΫθβ,ΝεαδΝ

βθΝ πση θβΝ φκλΪΝ πκυΝ κΝ ELM327 απκ υΰξΪθ δΝ θα υθ γ έΝ η Ν κΝ

απκγβε υηΫθκΝπλπ σεκζζκ,ΝγαΝαθααβ ά δΝεαδΝπΪζδΝσζαΝ αΝπλπ σεκζζαΝΰδαΝθαΝ

ίλ δΝ κΝΫΰευλκέΝβη δυ Νσ δΝκλδ ηΫθαΝκξάηα αΝηπκλκτθΝθαΝαθ απκελδγκτθ Ν

π λδ σ λαΝαπσΝΫθαΝπλπ σεκζζαΝ- εα ΪΝ βΝ δΪλε δαΝηδαμΝαθααά β βμ,Νηπκλ έ Ν

θαΝ έ Νπ λδ σ λαΝαπσΝΫθαΝθαΝ πδεκδθπθκτθ. 

ΟδΝ ξλά μ κυΝ ELM327 ξλβ δηκπκδκτθΝ υξθΪΝ βθ θ κζάΝ AT SP ίΝ ΰδαΝ θαΝ

παθαφΫλκυθ κΝ πλπ σεκζζκΝ αθααά β βμΝ πλδθΝ απσΝ βθΝ ΫθαλιβΝ ΧάΝ βθΝ

παθ εεέθβ βΨΝ ηδαμ τθ βμ. υ σΝ ζ δ κυλΰ έΝ εαζΪ,Ν αζζΪΝ σππμΝ εαδΝ η Ν

κπκδα άπκ Ν ΪζζβΝAT SP θ κζά,Ν αφκλΪΝ ηδαΝ ΰΰλαφάΝ βθΝEEPROM εαδΝ ηδαΝ

π λδ άΝεαγυ Ϋλβ βΝΧπ λέπκυΝγίΝmsec). λξέακθ αμΝη  κ v1έγΝ κυΝELM327, β 

ΰΰλαφάΝ βθΝEEPROM θΝγαΝξλ δΪα αδΝΝπζΫκθ θαΝΰέθ δΝη Ν βθΝ θ κζάΝ ΣΝSP 0 

ΧάΝ ΣΝSP AίΝάΝ ΣΝSP 0AΨ,ΝαζζΪΝβΝ θ κζάΝγαΝ παθαφΫλ δΝ κΝπλπ σεκζζκΝίΝΰδαΝ

αμέΝ θΝ πλαΰηα δεΪΝ γΫζ Ν θαΝ αζζΪι Ν αυ σΝ πκυΝ έθαδΝ απκγβε υηΫθαΝ βθΝ

π λδεάΝEEPROM,ΝγαΝπλΫπ δΝ υλαΝθαΝξλβ δηκπκδά δΝ β θΫαΝ θ κζά AT SP 

00. 

ΪθΝεΪπκδκΝΪζζκΝπλπ σεκζζκΝΧπζβθ κυ ίΨΝ πδζΫΰ αδΝη Ναυ άθΝ βθΝ θ κζάΝΧπέξέΝ

AT SP γΨ,Ν κΝ πλπ σεκζζκΝ γαΝ ΰέθ δΝ βΝ πλκ πδζκΰά,Ν εαδΝ γαΝ έθαδΝ κΝ ησθκΝ

πλπ σεκζζκΝπκυΝξλβ δηκπκδ έ αδΝαπσΝ κΝELM327.  Νπ λέπ π βΝαπκ υξέαμΝθαΝ

ι εδθά δΝηδαΝ τθ βΝ Ναυ άΝ βθΝεα Ϊ α β γαΝκ βΰβγκτη  ΝηδαΝαπΪθ β βΝ

σππμΝ «BUS INIT:... ERROR»,Ν εαδΝ εαθΫθαθΝ ΪζζκΝ πλπ σεκζζκΝ θΝ γαΝ

πλκ παγά δΝθαΝ πδεκδθπθά δ.  
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υ άΝ έθαδΝ ηδαΝ ξλά δηβΝ λτγηδ β,Ν αθ ΰθπλέα Ν σ δΝ κΝ σξβηΪΝ αμ ξλβ δηκπκδ έΝ

ησθκΝΫθαΝπλπ σεκζζκ,ΝαζζΪΝηπκλ έΝθαΝπλκεαζΫ δΝπκζζΪΝπλκίζάηα αΝαθΝ θΝ

κΝεα αζΪίκυη . 

 

WS [Warm Start] 

υ άΝ βΝ θ κζάΝ πλκεαζ έΝ κΝ κζκεζβλπηΫθκ ELMγβιΝ θαΝ ε ζΫ δΝ ηδαΝ πζάλβΝ

παθαφκλΪΝ κυ, έθαδΝ πκζτΝ παλσηκδαΝ η Ν βθΝ θ κζά AT Z,Ν αζζΪΝ θΝ

π λδζαηίΪθ δΝ κΝΪθαηηαΝ πθΝLEDέΝΟδΝξλά μΝηπκλκτθΝ κΝίλέ εκυθ αυ άθΝ βθΝ

θ κζά πμΝΫθαΝίκζδεσΝ λσπκΝΰδαΝηδαΝΰλάΰκλβΝ« παθ εεέθβ β»,ΝξπλέμΝθαΝΫξκυθ 

βθΝ πδπζΫκθΝεαγυ Ϋλβ βΝ βμ θ κζάΝAT Z. 

ΪθΝ ξλβ δηκπκδ έ Ν βθΝ αζζαΰά βμΝη αίζβ άμΝbaud rate κυΝRSβγβΝ Χ βζα άΝ

βθΝ θ κζάΝAT BRDΨ,Ν έθαδΝπλκ δησ λκΝθαΝ παθαφΫλ Ν κΝ IC ξλβ δηκπκδυθ αμΝ

αυ άΝ βθΝ θ κζάΝεαδΝσξδΝ βθΝ Σ ,ΝβΝAT WS θΝγαΝ πβλ Ϊ δΝ βθΝ πδζκΰάΝRS232 

baud rate,ΝσππμΝγαΝεΪθ δΝβΝ ΣΝ έ 

MA [Monitor Ό α τα η ύ ατα] 

υ άΝβΝ θ κζάΝγΫ δΝ κΝϋδεγβιΝ ΝηδαΝζ δ κυλΰέαΝπαλαεκζκτγβ βμΝ κυΝ δατζκυ,Ν

βθΝκπκέαΝγαΝπαλαεκζκυγ έΝ υθ ξυμΝΧεαδΝγαΝ ε υπυθ δΨΝσζαΝ αΝηβθτηα αΝπκυΝ

ίζΫπ δΝ κθΝ τψϊΝ έαυζκέΝ έθαδΝ ηδαΝ απζάΝ παλαεκζκτγβ β,Ν πκυΝ θΝ Ϋζθ δΝ

πζαέ δαΝ αθ έ λα βμΝ αΝ J1κηίΝ υ άηα α,Ν αθαΰθπλδ δεΪ ωχσΝ άΝ αφυπθέ δμΝ

(«keep-alive»Ψ,Ν ηβθτηα αΝ ISτΝ λ1ζ1Ν εαδΝ ISτΝ 1ζβγίέΝ Ν παλαεκζκτγβ βΝ γαΝ

υθ ξδ έΝηΫξλδμΝσ κυΝ αηα ά δΝαπσΝ βΝ λα βλδσ β αΝΰδαΝ βθΝRSβγβΝ έ κ κΝ

άΝεαλφέ πηαΝ κυΝRTSέΝΓδαΝθαΝ αηα ά Ν βθΝπαλαεκζκτγβ β,ΝαπζΪΝ έζ Ν

κπκδκ άπκ Νη ηκθπηΫθκΝξαλαε άλαΝ κΝϋδεγβι, εαδΝ βΝ υθΫξ δα,Νπ λδηΫθ ΝΝ

θαΝ απαθ ά δΝ η Ν Ϊη κΝ ξαλαε άλαΝ ΧΥρΥΨ,Ν άΝ η Ν ξαηβζκτΝ πδπΫ κυΝ Ϋικ κ κΝ

απα ξκζβηΫθκΝpinέΝΧΡτγηδ βΝ βμΝ δ σ κυΝRTSΝ ΝξαηβζσΝ πέπ κΝγαΝ δαεσο δΝ

βΝ υ ε υά,Ν πέ βμΨέ ΝαθαηκθάΝΰδαΝπλκ λκπάΝ έθαδΝαθαΰεαέαΝεαγυμΝκΝξλσθκμΝ

απσελδ βμΝ ευηαέθ αδΝ αθΪζκΰαΝ η Ν κΝ δΝ Ϋεαθ Ν βΝ IωΝ σ αθΝ δαεσπβε έΝ θ ΰδαΝ

παλΪ δΰηαΝ έθαδΝ βΝ ηΫ βΝ βμΝ ε τππ βμΝ ηδαμΝ ΰλαηηάμ,Ν πλΫπ δΝ πλυ αΝ θαΝ

κζκεζβλπγ έΝαυ άΝβΝΰλαηηάΝΝεαδΝ σ ΝΝθαΝ πδ λΫο δΝ βθΝεα Ϊ α βΝ θ κζυθ,Ν

ΰδαΝ δ αΰπΰάΝ ξαλαε άλαέΝ θΝ απζυμΝ π λδηΫθ δΝ έ κ κ,Ν γαΝ πδ λΫο δΝ αηΫ πμέΝ

βη δυ Νσ δΝκΝξαλαε άλαμΝπκυΝ αηα ΪΝ βθΝπαλαεκζκτγβ βΝγαΝαπκλλέπ αδΝ
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εαδΝ θΝγαΝ πβλ Ϊ δΝ δμΝ πση θ μΝ θ κζΫμέΝΞ εδθυθ αμΝη Ν κΝv1έγΝ κυΝπαλσθ κμΝ

Iω,ΝσζαΝ αΝηβθτηα αΝγαΝ ε υπυθκθ αδΝσππμΝ δαπδ υγβε ,ΝαεσηβΝεαδΝαθΝβΝωχσΝ

αυ σηα βμΝηκλφκπκέβ βμΝ έθαδΝβΝΧωχό1Ψέ 

 Ν πλκβΰκτη θβΝ Ϋε κ βΝ αυ κτΝ κυΝ IωΝ Χv1έβΨΝ θΝ ηφαθέα δΝ εΪπκδαΝΝ

ηβθτηα αΝ ζΪγκυμ,Ν ΪθΝ βΝ αυ σηα βΝ ηκλφκπκέβ βΝ ά αθΝ θ λΰκπκδβηΫθβ,Ν αζζΪΝ

υλαΝπδαΝσζαΝ αΝηβθτηα αΝ ηφαθέακθ αδ,Ν εαδΝ ΪθΝβΝηκλφάΝ πθΝ κηΫθπθΝ θΝ

φαέθ αδΝ θαΝ έθαδΝ π ά,Ν σ Ν κδξ έαΝ γαΝ ηφαθδ κτθΝ έπζαΝ αΝ κηΫθαΝ

ζΪγκυμέΝ ΪθΝαυ άΝβΝ θ κζάΝξλβ δηκπκδ έ αδΝη ΝωχσΝπλπ σεκζζκ,ΝεαδΝαθΝηπκλ έΝ

θαΝφδζ λΪλ δΝβΝηΪ εα, σ αθΝ έξ ΝπλκβΰκυηΫθπμΝεαγκλδ έΝΧη Νωό,ΝωεΝάΝωRχΨ,Ν

σ Ν βΝ θ κζάΝ εχΝ γαΝ πβλ Ϊα αδΝ απσΝ δμΝ λυγηέ δμέΝ ΓδαΝ παλΪ δΰηα,Ν ΪθΝ βΝ

πλκαδλ δεάΝ δ τγυθ βΝ έξ Νκλδ έΝπλκβΰκυηΫθπμΝη ΝωRχΝζψί,Ν βΝ υθΫξ δα,ΝβΝ

θ κζάΝχTΝεχΝγαΝ έθαδΝ ΝγΫ βΝθαΝ δΝηβθτηα αΝη ΝΫθαΝαθαΰθπλδ δεσΝ βμΝζψίέΝ

υ σΝ ηπκλ έΝ θαΝ ηβθΝ έθαδΝ πδγυηβ σΝ - ηπκλ έΝ θαΝ γΫζ Ν θαΝ παθαφΫλ Ν δμΝ

ηΪ ε μΝεαδΝφέζ λαΝΧΜ Ν βθΝχTΝχRΨΝπλυ αέ 

 Όζ μΝκδΝ θ κζΫμΝ ζΫΰξκυΝΧεχ,ΝεRΝεαδΝεTΨΝζ δ κυλΰκτθΝη Ν κΝεζ έ δηκΝ κυΝ

δ ξτκθ κμΝπλπ κεσζζκυΝΧ ΣΝPωΝπκυΝ ε ζ έ αδΝ π λδεΪΨΝεαδΝΫπ δ αΝβΝλτγηδ βΝ

βμΝIωΝΰδαΝαγσλυίκΝΫζ ΰξκΝ πθΝ κηΫθπθΝΧ θΝυπΪλξκυθΝηβθτηα αΝαφτπθδ βμ,Ν

IόRsΝ άΝ ωχσΝ αθαΰθπλδ δεΪΝ πκυΝ απκ Ϋζζκθ αδΝ απσΝ κθΝ ϋδεγβιΨέΝ Ό αθΝ βΝ

πση θβΝ θ κζάΝ τψϊΝ πλσε δ αδΝ θαΝ η α κγ έ,Ν κΝ πλπ σεκζζκΝ εαδΝ πΪζδΝ Ν γαΝ

ι εδθά δ,ΝεαδΝηπκλ έ ΝθαΝ έ Νηβθτηα αΝΝπκυΝ κΝ βζυθκυθέΝΣκΝ‘SϋχRωώIσύέέέ’ΝΝ

ηπκλ έΝ πέ βμΝ θαΝ ηφαθδ έ,Ν αθΪζκΰαΝ η Ν κΝ δΝ αζζαΰΫμΝ Ϋΰδθαθ,Ν θυΝ ΰέθ αδΝ

παλαεκζκτγβ βέ 

Check PIDs  

Μ Ν κΝεκυηπέΝαυ σΝηπκλκτη ΝθαΝ ζΫΰικυη ΝπκδαΝPIDs έθαδΝ υηία ΪΝη Ν κΝσξβηαΝ

η Ν κΝ κπκέκΝ έηα Ν υθ ηΫθκδΝ ΰδαΝ δΪΰθπ βέΝ Μ Ν κΝ πΪ βηαΝ αυ κτΝ κυΝ

εκυηπδκτΝ γαΝ ηφαθδ έΝ βθΝ κγσθβΝ ηδαΝ ζέ αΝ η Ν κΝ πκδαΝ PIDs απσΝ δμΝ

ζ δ κυλΰέ μΝ1ΝεαδΝβΝ έθαδΝ θ λΰΪΝεαδΝπκδαΝσξδέ 

Save log  

Μ Ν αυ σΝ κΝ εκυηπέΝ Ϋξκυη Ν βθΝ υθα σ β αΝ θαΝ ιΪΰκυη Ν σ δΝ υπΪλξ δ βθΝ
ε θ λδεάΝ κγσθβΝ ηαμΝ ΧκγσθβΝ ηφΪθδ βμΝ ηβθυηΪ πθΨΝ Ν ΫθαΝ αλξ έκΝ txt ΰδαΝ
η ζζκθ δεάΝξλά βέ 
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Scan  

Μ Ναυ σΝ κΝεκυηπέ Ϋξκυη Ν βθΝ υθα σ β α θαΝ« εαθΪλκυη »Νη Ν βθΝ δλΪΝσζαΝ αΝ

PIDs απσΝ κΝί1ί1ΝπμΝ κΝί1γ1 

3.2 Connection Settings tab 

 Ν αυ άθΝ κθΝ φσληαΝ Ϋξκυη Ν βθΝ υθα σ β αΝ θαΝ αζζΪικυη Ν εΪπκδ μΝ λυγηέ δμΝ

πκυΝ αφκλκτθΝ ευλέπμΝ βθΝ τθ βΝ πκυΝ Ϋξκυη Ν κυΝ υπκζκΰδ άΝ η Ν βθΝ

δαΰθπ δεάΝ πζαεΫ αέΝ Έξκυη Ν βθΝ υθα σ β αΝ θαΝ πδζΫικυη Ν θαΝ ΰέθ αδΝ

αυ σηα βΝ πδζκΰάΝ βμΝγτλαμΝ κυΝυπκζκΰδ άΝπκυΝΫξκυη Ν υθ Ϋ δΝ κΝεαζυ δκΝ

κυΝ δαΰθπ δεκτΝ Χauto detect) ;ά θαΝ κΝ εΪθκυη Ν η έμΝ ξ δλκεέθβ αΝ Χmanual 

settings).  βΝ τ λβΝπ λέπ π βΝηπκλκτη Ν η έμΝξ δλκεέθβ αΝθαΝκλέ κυη Ν βθΝ

γτλαΝ τθ βμΝεαδΝ κΝεα ΪζζβζκΝbaud rate.  

 

 

Ει ό α 3.10 " Settings Form " 
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ΓδαΝ θαΝ κλέ κυη Ν π ΪΝ βθΝ γτλαΝ βθΝ κπκέαΝ υθ Ϋγβε Ν κΝ δαΰθπ δεσΝ ηαμΝ

τ βηαΝηπκλκτη ΝθαΝ βθΝίλκτη Νη Ν αΝ ιάμΝίάηα αμΝΤπκζκΰδ άμΝηκυ ιέΝ

εζδε,  Ι δσ β μΝ δαξ έλδ βΝυ ε υυθ. ε έΝγαΝίλκτη Ν κΝPorts (COM & LPT) 

εαδΝ απσΝ ε έΝ γαΝ ίλκτη Ν βθΝ δεδΪΝ ηαμΝ γτλαΝ βζα άΝ αυ άΝ πκυΝ ΰλαφ έΝ Prolific 

USB-to-Serial Com Port (COMX) 

 

Ει ό α 3.11 " COM port " 

Ν πδζκΰάΝ«Interface Type»Ν βμΝφσληαμΝConnection Settings Ϋξ δΝ λ δμΝ πδζκΰΫμμΝ 

1. Serial (RS232 or Virtual COM Port Drive) 

2. USB (FTDI Driver only) 

3. WLAN 

η έμΝηπκλκτη ΝθαΝ πδζΫικυη ΝησθκΝ βθΝπλυ β - κδ Ϊζζ μΝ τκΝπλκμΝ κΝπαλσθΝ

θΝ έθαδΝ δαγΫ δη μέΝ Μ Ν κΝ εκυηπέΝ «ΟΚ»Ν φ τΰκυη Ν απσΝ βθΝ φσληαΝ εαδΝ

απκγβε τκυη Ν δμΝαζζαΰΫμ. Μ Ν κΝεκυηπέΝ«Cancel»Νφ τΰκυη ΝαπσΝ βθΝφσληαΝεαδΝ

αφάθκυη Ν βμΝαζζαΰΫμΝπμΝΫξκυθ. 
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3.2 Dashboard tab 

 Ν αυ σΝ κΝ tab Ϋξκυη Ν βθΝ υθα σ β αΝ θαΝ κτη Ν δμ λκφΫμΝ Χrpm, αλδ λάΝ

Ϋθ διβΨΝ εαδΝ βθΝ αξτ β αΝ Χkm/h, ιδΪΝ Ϋθ διβΨΝ κυΝ κξάηα κμΝ ηαμέ ΓδαΝ θαΝ

ηπκλκτη Ν σηπμΝ θαΝ κΝ εΪθκυη Ν αυ σΝ πλΫπ δΝ πλυ αΝ βθΝ αλξδεάΝ φσληαΝ θαΝ

Ϋξκυη Ν πα ά δΝ Connect.  Ν αθ έγ βΝ π λέπ π βΝ γαΝ ηαμΝ ίΰ δΝ αθ έ κδξβΝ

δ κπκέβ βΝπκυΝγαΝηαμΝπαλαπΫηο δΝ Ναυ άθΝ βθΝ θΫλΰ δαέ 

 

Ει ό α 3.12" Dashboard Form Standard " 

Έξκθ αμΝπα ά δΝ βθΝαλξδεάΝηαμΝφσληαΝConnection, υλαΝπζΫκθΝηπκλκτη ΝθαΝ

η λά κυη Ν live αυ ΫμΝ βμΝ θ έι δμ. Πα υθ αμΝ κΝ εκυηπέΝ Read Data γαΝ

ι εδθά κυη ΝθαΝ Ϋζθκυη Ν αΝ κηΫθαΝαπσΝ κθΝυπκζκΰδ άΝ κθΝ ΰεΫφαζκΝ κυΝ

κξάηα κμΝ ηαμ. θΝ σζαΝ έθαδΝ θ Ϊι δΝ η Ν βθ υθ ηκζκΰέαΝ ηαμΝ γαΝ πλΫπ δΝ θαΝ

αθΪο δΝ κΝ ζαηπΪεδΝ έπζαΝ κΝRead Data πλΪ δθκ.  Νπ λέπ π βΝπκυΝ Ϋξκυη Ν

υθ γ έΝη Ν κθΝ ΰεΫφαζκΝεαδΝ Ϋζθκυη Ν κηΫθα, εαδΝ κΝσξβηαΝ έθαδΝαθαηηΫθκ 

σ Ν κΝζαηπΪεδΝγαΝπλΫπ δΝ πέ βμ θαΝ έθαδΝπλΪ δθκ.  Ναθ έγ βΝπ λέπ π βΝγαΝ

πλΫπ δΝθαΝπαλαη έθκυθΝεαδΝ αΝ υκΝεσεεδθαέ 

Ό αθΝσζαΝΰέθκυθΝσππμΝπλΫπ δΝγαΝηπκλκτη ΝθαΝίζΫπκυη Ν Νπλαΰηα δεσΝξλσθκΝ

δμΝ λκφΫμΝπκυΝΫξ δΝ κΝσξβηαΝηαμΝεαδΝ βθΝ αξτ β αΝ κυέΝ 
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Ει ό α 3.13" Dashboard Form Full " 

ΟδΝπαλαπΪθπΝ θ έι δμΝπκυΝηπκλκτη ΝθαΝαθ ζά κυη  Ναυ άθΝ βθΝεαλ ΫζαΝ

έθαδΝκδΝ ιάμμ 

 Engine RPM: ηφαθέα δΝ δμΝ λΫξκυ μΝ λκφΫμΝ κυΝεδθβ άλα 

 Short term fuel trim – Bank 1/ Bank 2 : έθαδ κΝΫζ ΰξκμΝ κυΝξλσθκυΝΫΰξυ β 

αθκέΰηα κμ πΪθπΝ απσΝ κΝ ηΫ κΝ κΝ αθυ λκΝ τλκμΝ ζ δ κυλΰέαμΝ κυΝ

εδθβ άλαέΝΌ αθΝκΝεδθβ άλαμΝζ δ κυλΰ έΝ ΝεαθκθδεΫμΝάΝυοβζσ λκΝφκλ έκΝάΝ

Ν υοβζσ λ μΝ αξτ β μΝ κυΝ εδθβ άλα,Ν απαδ κτθ αδΝ η ΰαζτ λ μΝ

πκ σ β μΝ κυΝεαυ έηκυΝεαδΝ κυΝαΫλα 

 Full System 1 
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Ει ό α 3.14" Dashboard Form Air " 

ΟδΝ παλαπΪθπΝ θ έι δμΝ πκυΝ ηπκλκτη Ν θαΝ αθ ζά κυη Ν Ν αυ άθΝ βθΝ εαλ ΫζαΝ

έθαδΝκδΝ ιάμμ 

 Intake Air Temperature: ηφαθέα δΝ βθ πκζζαπζάμ δ αΰπΰάμΝ

γ ληκελα έαΝ κυΝαΫλαέ 

 Intake Manifold Absolute Pressure: απσζυ βΝ πέ β πκζζαπζάμΝ

δ αΰπΰάμέ 

 Air Flow Rate From MAFμΝ υπκ δεθτ δΝ κθΝ λυγησ λκάμΝ αΫλα,Ν σππμΝ

η λΪ αδΝη Ν βΝηΪααΝ κυΝαδ γβ άλαΝλκάμΝαΫλαέ 

 Engine RPM: ηφαθέα δΝ δμΝ λΫξκυ μΝ λκφΫμΝ κυΝεδθβ άλα 

3.3 Speed Test tab  

 Ναυ άθΝ βθΝεαλ ΫζαΝΫξκυη Ν βθΝ υθα σ β αΝθαΝ κεδηΪ κυη Ν κυμΝξλσθκυμΝ

κυΝκξάηα κμΝηαμΝ Νί-50, 0-100, 0-200 [ηκθΪ αΝηΫ λβ βμνΝKm/h?]έΝΓδαΝθαΝ

ι εδθά κυη Ν βθΝ δα δεα έαΝ κΝσξβηαΝεαζσΝγαΝά αθΝθαΝ έθαδΝαεδθβ κπκδβηΫθκΝ

Ϋ δ υ Ν θαΝ Ϋξκυη Ν εαδΝ αΝ εαζτ λαΝ απκ ζΫ ηα α. ΜσζδμΝ κΝ σξβηαΝ ηαμΝ

πδΪ δΝη ΰαζτ λβΝ αξτ β αΝαπσΝ κΝηβ ΫθΝ κΝξλκθση λκΝαυ σηα αΝι εΪθ δ 

θαΝηΫ λβ β. 



χια ή ασία ο  φοι η ή  ο ό ο  αύ ο  

 58 α ό 78 

 

 

Ει ό α 3.15" Speed Test Form " 

 βθΝ πδζκΰάΝ Settings δαζΫΰκυη Ν βθΝ ηΫΰδ βΝ αξτ β αΝ πκυΝ γΫζκυη Ν θαΝ

κεδηΪ κυη . αθΝπλκ πδζ ΰηΫθβΝ έθαδΝαυ άΝ πθΝί-100km/h. πέ βμΝΫξκυη Ν βθΝ

υθα σ α αΝθαΝεΪθκυη Ν βθΝηΫ λβ βΝεαδΝθαΝι εδθά κυη ΝπΪζδΝαπσΝ βθΝαλξάΝ Ν

π λδπ υ δμΝ παθΪζβοβμΝά φΪζηα κμέ ΜσζδμΝβΝ αξτ β αΝ κυΝκξάηα κμΝΰέθ δΝέ βΝ

η Ν βθΝ ηΫΰδ βΝ αξτ β αΝ πκυΝ κυΝ Ϋξκυη Ν κλέ δΝ ΰδαΝ βθΝ κεδηάΝ σ Ν κΝ

ξλκθση λκΝ παΰυθ δΝ αυ σηα αΝ εαδΝ ίζΫπκυη Ν κθΝ αελδίάΝ ξλσθκΝ κυΝ κξάηα κμΝ

ηαμέΝ 

 

 

 κΝ ε φΪζαδκΝ αυ σΝ έ αη Ν δμΝ ζ δ κυλΰέ μΝ εαδΝ δμΝ υθα σ β μΝ πκυΝ Ϋξ δΝ βΝ

φαληκΰάΝ φ δΪξθκθ αμΝ Ϋ δΝ ΫθαΝ ηδελσΝ manual βμΝ π υξδαεάμ.  βθΝ υθΫξ δαΝ

αεκζκυγ έΝΫθαΝπαλΪ δΰηαΝξλά βμΝ κυΝ δαΰθπ δεκτΝ υ άηα κμέ 
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ΠαλΪ δΰηαΝχλά βμΝ κυΝ δαΰθω δεκτΝ υ άηα κμ 

ΕΙ ΓΧΓΗ 

 Ν αυ σΝ κΝ ε φΪζαδκΝ γαΝ παλκυ δΪ κυη Ν ΫθαΝ παλΪ δΰηαΝ ξλά βμΝ κυΝ

δαΰθπ δεκτΝ υ άηα κμΝπκυΝΫξκυη Ν βηδκυλΰά δέΝ Ν κεδηάΝΫΰδθ Ν ΝΫθαΝOpel 

Corsa 2007. 
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4.1 Φσλη μΝΠλκΰλΪηηα κμ 

ΟΝ θ κπδ ησμΝ κυΝίτ ηα κμΝτψϊΝ κΝσξβηαΝ θ Ϋξ αδΝθαΝ έθαδΝζέΰκΝξλκθκίσλκμ,Ν

αζζΪΝ τηφπθαΝη Ν κΝπλσ υπκΝ βμΝ υλππαρεάμΝΈθπ βμΝγαΝπλΫπ δΝθαΝίλέ ε αδΝ

Ν αε έθαΝ 1Ν ηΫ λκυΝ απσΝ βθΝ γΫ βΝ κυΝ κ βΰκτέΝ υ σΝ ίΫίαδαΝ βηαέθ δΝ σ δΝ γαΝ

ηπκλκτ ΝθαΝίλέ ε αδΝαεσηβΝεαδΝπέ πΝαπσΝ κΝ αηπζσΝ κυΝκξάηα κμέΝΓδαΝσ κυμΝ

γΫζκυθ, ηπκλκτθΝ θαΝ οΪικυθΝ κΝ δα έε υκΝ - υπΪλξκυθΝ πκζζΫμΝ ζέ μΝ σπκυΝ

πλκ δκλέα αδΝ βΝ γΫ βΝ κυΝ ίτ ηα κμΝ ΰδαΝ πκζζΪΝ δαφκλ δεΪΝ ηκθ ΫζαΝ

αυ κεδθά πθέΝΈξκθ αμΝ υθ Ϋ δ κΝ δαΰθπ δεσΝ τ βηαΝ κΝαυ κεέθβ κΝη Ν αΝ

εα ΪζζβζαΝ εαζυ δαΝ αθκέΰκυη Ν βθΝ φαληκΰάΝ εαδΝ πα Ϊη Ν connect εαδΝ Ϋ δΝ

ίζΫπκυη Ν βθΝαλξδεάΝηαμΝκγσθβέ 

 

 

Πα υθ αμΝ κΝ εκυηπέΝ Read Data αΝ ιδΪΝ βμΝ κγσθβμΝ ίζΫπκυη Ν εΪπκδ μΝ

θ έι δμΝσππμΝ ηφαθέακθ αδΝ βθΝπαλαεΪ π δεσθαέ 
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Πβΰαέθκθ αμΝ βθΝεαλ ζαΝCommand Ϋζθκυη  εΪπκδ μΝ θ κζΫμΝ κθΝ ΰεΫφαζκΝ

εαδΝΫξκυη Ν αΝπαλαεΪ πΝαπκ ζΫ ηα α: 

 [4:5ι:21 PM] Π υχ α  ε γα α Κου γ ου Πα ο  (pavkout) 

[4:57:21 PM] Racing Design Diagnostic DEMO VERSION!!! 

[4:57:21 PM] Disconected 

[4:57:22 PM] Attempting to connect to ELM 

[4:57:22 PM] COM4 port Connected 

[4:57:22 PM] Set baudrate to: 38400 

[4:57:22 PM] ELM327 v1.3a Chip detected 

[4:57:22 PM] Interface Connected 

[4:57:23 PM] Interface Type: OBDII to RS232 Interpreter 

[4:57:23 PM] Interface Version: ELM327 v1.3a 
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[4:57:23 PM] Interface Serial Number: CCCCCCCCCCCC 

[4:57:23 PM] Vehicle battery voltage: 12.2V 

[4:57:23 PM] Connection Protocol: AUTO 

[4:57:24 PM] ECU Connected: ISO 14230-4 (KWP FAST) 

[5:01:29 PM]  MIL Active: False 

Trouble Code Count: 0 

AC Refrigerant 

Available: False Passed: True 

Catalyst 

Available: True Passed: False 

Catalyst Heated 

Available: True Passed: True 

Components 

Available: False Passed: False 

EGR System 

Available: False Passed: False 

Evap System 

Available: True Passed: True 

Fuel System 

Available: False Passed: False 

Misfire 

Available: False Passed: False 

O2 Sensor 

Available: False Passed: True 
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O2 Sensor Heater 

Available: False Passed: True 

Reserved 

Available: False Passed: False 

Secondary Air System: False Passed: False 

[5:01:33 PM] The PID: 0102 is not supported in this vehicle 

[5:01:39 PM] Closed Loop 

[5:01:46 PM] 32.1% Engine Load 

[5:01:55 PM] 92 C Coolant Temp 

[5:02:01 PM] 2.34% STFT Bank 1 

[5:02:06 PM] 0% LTFT Bank 1 

[5:02:28 PM] 40 kPa MAP  

[5:02:35 PM] 1171 rpm  

[5:02:43 PM] 8 Degrees Advance 

[5:02:51 PM] 21 °C Intake Air Temperature 

[5:03:06 PM] 15 % Throttle 

[5:03:56 PM] 201 seconds 

[5:04:23 PM] 37 km 

[5:04:56 PM] 2% EGR Error 

[5:05:07 PM] 21 % Commanded evaporative purge 

[5:05:19 PM] 29 % Fuel Level Input 

[5:05:54 PM] 175 Num of warm-ups since codes cleared 

[5:06:07 PM] 3878 km Distance traveled since codes cleared 

[5:06:27 PM] 101 kPa Barometric pressure 
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[5:07:43 PM] 14 V Control module voltage 

[5:07:55 PM] 23.922 % Absolute load value 

[5:08:07 PM] 1 Command equivalence ratio 

[5:08:20 PM] 3 % Relative throttle position 

[5:08:30 PM] 24 °C Ambient air temperature 

[5:08:49 PM] 15 % Absolute throttle position B 

[5:08:58 PM] The PID: 0148 is not supported in this vehicle 

[5:09:07 PM] 20 % Absolute throttle position D 

[5:09:15 PM] 10 % Absolute throttle position E 

[5:09:22 PM] The PID: 014B is not supported in this vehicle 

[5:09:30 PM] 4 % Commanded throttle actuator 

[5:09:40 PM] 0 minutes Time run with MIL on 

[5:09:49 PM] 5773 minutes Time run with MIL on 
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 δΰηδσ υπαΝαπσΝ βθΝεαλ ΫζαΝDashboard 

 Standard tab 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 Full tab 
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 Air tab 

 

 

ΣΫζκμΝπβΰαέθκθ αμΝεαδΝ βθΝεαλ ΫζαΝSpeed Test Ϋξκυη Ν βθΝ υθα σ β αΝθαΝ

εΪθκυη ΝαελδίάΝηΫ λβ βΝ βμΝ πδ Ϊξυθ βμΝ κυΝκξάηα κμΝηαμέ 
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ΓδαΝθαΝηπκλκτη ΝθαΝεΪθκυη Ν βθΝηΫ λβ β, πλυ αΝαπ’ΝσζαΝγαΝπλΫπ δΝθαΝΫξκυη Ν

πα ά δΝ κΝ εκυηπέΝ Connect βμΝ αλξδεάμΝ ηαμΝ κγσθβμΝ εαδΝ θαΝ Ϋξκυη Ν

απκεα α ά δΝ πζάλπμΝ βθΝ τθ βΝ η Ν κΝ σξβηα.  Ν αθ έγ βΝ π λέπ π βΝ

ηάθυηαΝγαΝηαμΝπαλαπΫηο δΝ κΝθαΝπλκίκτη Ν βθΝαθ έ κδξβΝ θΫλΰ δαέΝ 

φκτΝσζαΝ έθαδΝ θ Ϊι δΝεαδΝΫξκυη Ναπκεα α ά δΝ βθΝ τθ βΝη Ν κθΝ ΰεΫφαζκ, 

έηα Ν Ϋ κδηκδ θαΝ εΪθκυη Ν βθΝ ηΫ λβ βέ Έξκυη Ν λ έμΝ πδζκΰΫμ: θαΝ εΪθκυη Ν

ηΫ λβ βΝαπσΝί-50, 0-100, άΝ0-βίίέΝαθΝπλκεαγκλδ ηΫθβΝ δηάΝ έθαδΝ κΝί-100.  Ν

π λέπ π βΝ πκυΝ γΫζκυη Ν θαΝ κ αζζΪικυη Ν πδζΫΰκυη Ν απσΝ βθΝ ζέ αΝ αΝ

Settings, έπζαΝαπσΝ κΝspeed, πκδαΝηΫ λβ βΝγΫζκυη ΝθαΝεΪθκυη έΝΠα υθ αμΝ κΝ

εκυηπέΝRead Data θ λΰκπκδκτη Ν κθΝη λβ άΝεαδΝ ι εδθΪη ΝθαΝ Ϋζθκυη Ν κθΝ

ΰεΫφαζκΝ λπ άηα αΝΰδαΝ βθΝ εΪ κ Ν αξτ β αΝπκυΝ Ϋξ δ. ΜσζδμΝ κΝσξβηαΝηαμΝ

αθαπ τι δΝ αξτ β αΝη ΰαζτ λβΝ κυΝηβ θσμ, ι εδθΪ δΝεαδΝκΝξλσθκμ. Ο ξλσθκμΝγαΝ

αηα ά δΝ αυ σηα αΝ ησζδμΝ πδΪ κυη Ν βθΝ πδζ ΰηΫθβΝ αθυ λβΝ δηάΝ βμΝ

αξτ β αμΝ 
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ΕΠΙΛΟΓΟ 

 

 βθΝ π υξδαεάΝ αυ άθΝ α ξκζβγάεαη Ν η Ν βθΝ εα α ε υάΝ θσμΝ δαΰθπ δεκτΝ

υ άηα κμ,Ν η ζ ά αη Ν εαδΝ φ δΪιαη Ν βθΝ βζ ε λκθδεάΝ πζαεΫ αΝ η Ν βθΝ κπκέαΝ

υθ Ϋκυη Ν κθΝ ΰεΫφαζκΝ κυΝ κξάηα κμΝ ηαμΝ η Ν κθΝ βζ ε λκθδεσΝ υπκζκΰδ ά,Ν

πέ βμΝ ξ δΪ αη Ν κΝVisual Studio η Ν βθΝΰζπ ΪΝπλκΰλαηηα δ ησΝVB.NET 

κΝ πλσΰλαηηαΝ κΝ κπκέκΝ λΫξ δΝ κθΝ υπκζκΰδ άΝ εαδΝ ηΫ αΝ απσΝ κΝ κπκέκΝ

ηπκλκτη ΝθαΝ κτη ΝεΪπκδαΝ κδξ έαΝΰδαΝ κΝσξβηαΝηαμΝσππμΝ πέ βμΝθαΝεΪθκυη Ν

εαδΝ δΪΰθπ βΝ ΰδαΝ κΝ αθΝ Ϋξκυη Ν εαδΝ πδΪ φΪζηα αΝ εα αΰ ΰλαηηΫθαΝ κθΝ

ΰεΫφαζκΝ κυΝ κξάηα κμέΝ Ν π υξδαεάΝ αυ άΝ Ϋξ δΝ πλκκπ δεΫμΝ ΰδαΝ η ζζκθ δεάΝ

πΫε α βΝ πθΝ υθα κ ά πθΝ βμέ 
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ΤΜΠΕΡ Μ Σ  Κ ΙΝΜΕΛΛΟΝΣΙΚΗΝΕΡΓ Ι  

 βθΝπ υξδαεάΝαυ άΝ αλξδεΪΝα ξκζβγάεαη Νη Ν βθΝ εα α ε υάΝ βμΝ βζ ε λκθδεάμΝ

πζαεΫ αμΝ κυΝ δαΰθπ δεκτΝ υ άηα κμΝπκυΝ βηδκυλΰά αη . Μ ζ ά αη ΝππμΝ

γαΝ βηδκυλΰά κυη Ν κΝ ετεζπηαΝ κυΝ δαΰθπ δεκτΝ εαδΝ βθΝ απκ τππ βΝ κυΝ Ν

ηδαΝ πζαεΫ αΝ απσΝ ξαζεσ, πδΪ υζδεΪΝ γαΝ ξλ δα κτη Ν ΰδαΝ βθΝ εα α ε υάΝ βμΝ εαδΝ

πυμΝ γαΝ ηπκυθΝ αΝ υζδεΪΝ ηαμΝ πΪθπΝ βθΝ πζαεΫ αέΝ ε σμΝ πθΝ ΪζζπθΝ υζδευθΝ

ξλβ δηκπκδκτη Ν κΝ κζκεζβλπηΫθκΝ ετεζπηαΝ ELM327, κΝ κπκέκ πδζΫξ βε Ν

η αιτΝ ΪζζπθΝ δσ δΝ έθαδΝ ξ δεΪΝ εαδθκτλδκΝ βθΝ παλαΰπΰάΝ εαδΝ υπκ βλέα δΝ

πζάλπμΝ βμΝ υλππαρεΫμΝπλκ δαΰλαφΫμ,Ν δμΝκπκέ μ, η ΪΝ κΝ Ϋ κμΝβίίη, ΫξκυθΝ

υηηκλφπγ έΝ σζ μΝ κδΝ υλππαρεΫμΝ εαδΝ α δα δεΫμΝ αυ κεδθβ κίδκηβξαθέ μέΝ ΆλαΝ

εα α ε υΪ αη Ν ΫθαΝ δαΰθπ δεσΝ πκυΝ γαΝ έθαδΝ απσζυ αΝ υηία σΝ η Ν αΝ

αυ κεέθβ αΝ πκυΝ ΫξκυθΝ εα α ε υα έΝ η ΪΝ κΝ βίίηΝ εαδΝ εα ΪΝ υθΫπ δαΝ γαΝ ηαμΝ

έθαδΝξλά δηκΝΰδαΝ αΝ πση θαΝξλκθδΪΝΫπμΝσ κυΝαθαγ πλκτθΝαυ ΪΝ αΝεαγκλδ ηΫθαΝ

πλσ υπαΝη ΝεΪπκδαΝεαδθκτλδαΝ ξθκζκΰέαΝπκυΝγαΝαθαεαζυφγ έέ  

 

ΠλκμΝ κΝ ΫζκμΝ βμΝ υΰΰλαφάμΝ βμΝπαλκτ αμΝπ υξδαεάμ λΰα έαμ, ίλάεαη ΝεαδΝ

ΫθαΝαεσηα πκζτΝεαζσΝκζκεζβλπηΫθκ, κΝSTN1110, κΝκπκέκΝαπ’Νσ δΝ έ αη ΝΫξ δΝ

π λδ σ λ μΝ υθα σ β μΝ απσΝ κΝ ELMγβιΝ κπσ Ν γαΝ ηπκλκτ Ν θαΝ

ξλβ δηκπκδβγ έΝ εαδΝ αυ σΝ ΰδαΝ βΝ ί ζ έπ βΝ πθ υθα κ ά πθ κυΝ δαΰθπ δεκτΝ

ηαμέΝ φκτΝεα α ε υΪ αη Ν βθΝβζ ε λκθδεάΝπζαεΫ αΝηαμΝεαδΝ έ αη Νσ δΝζ δ κυλΰ έΝ

εαθκθδεΪ, πλκξπλά αη Ν βθΝεα α ε υάΝ κυΝπλκΰλΪηηα κμΝΰδαΝ βθΝ δΪΰθπ βΝ

πθΝ φαζηΪ πθ.  βθΝ παλκτ αΝ εα α ε υά, υθ σηα Ν πΪθ αΝ η Ν δλδαεάΝ

τθ βΝαζζΪΝΫξκυη Ναφά δ αθκδξ ά βθΝ υθα σ β αΝΰδαΝη ζζκθ δεάΝ πΫε α βΝ

κυΝπλκΰλΪηηα κμΝΰδαΝ τθ βΝεαδΝη ΝUSψΝΧόTϊIΝϊriverΝonlyΨΝεαδΝη ΝWδχσΝη Ν

βμΝ εα Ϊζζβζ μΝ λκπκπκδά δμΝ πΪθ αΝ εαδΝ βθΝ βζ ε λκθδεάΝ ηαμΝ πζαεΫ α, Ϋ δΝ

υ ΝθαΝυπκ βλέα δΝ δμΝαθ έ κδξ μΝ υθ Ϋ δμέΝ πέ βμΝΰδαΝθαΝ έθαδΝπδκΝ τεκζβ 

εαδΝ πδκΝ π άΝ βΝ υΰΰλαφάΝ κυΝ ευ δεαΝ εαδΝ θαΝ ΰέθκθ αδΝ Ν Ν σζαΝ αΝ

πλπ σεκζζαΝ ξπλέμΝ θαΝ ξλ δΪα αδΝ θαΝ υπΪλξ δΝ ΫθαΝ σξβηαΝ κΝ ξυλκΝ λΰα έαμ, 

ηπκλκτη ΝθαΝξλβ δηκπκδά κυη ΝεαδΝ κθΝECU simulator. 
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α ά τη α  
 

Mode 1-2 

PID N° Description 

00 00 Determine PIDs supported (range 01h to 20h ) 

01 01 Trouble codes and on board test information 

02 02 Freeze frame trouble code 

03 03 Fuel system status 

04 04 Calculated load value 

05 05 Coolant temperature 

06 06 Short term fuel % trim Bank 1 

07 07 Long term fuel % trim Bank 1 

08 08 Short term fuel % trim Bank 2 

09 09 Long term fuel % trim Bank 2 

0A 10 Fuel pressure 

0B 11 Intake Manifold Pressure 

0C 12 Engine RPM 

0D 13 Vehicle speed 

0E 14 Timing advance 

0F 15 Intake air temperature 

10 16 Maf air flow 

11 17 Absolute Throttle sensor position 

12 18 Secondary air status 

13 19 Oxygen sensor locations bank/sensor 

14 20 Oxy. sensor voltage bank1 sensor1 

15 21 Oxy. sensor voltage bank1 sensor2 

16 22 Oxy. sensor voltage bank1 sensor3 

17 23 Oxy. sensor voltage bank1 sensor4 

18 24 Oxy. sensor voltage bank2 sensor1 

19 25 Oxy. sensor voltage bank2 sensor2 

1A 26 Oxy. sensor voltage bank2 sensor3 

1B 27 Oxy. sensor voltage bank2 sensor4 

1C 28 Design OBD requirements 

1D 29 Alternate Oxy sensor locations 

1E 30 Auxilliary input status 

1F 31 Time since engine start 

20 32 Determine PIDs supported (range 21h to 40h ) 

21 33 Distance traveled while MIL is activated 

22 34 Fuel rail pressure relative manifold 

23 35 Fuel rail pressure 

24 36 Bank 1 - sensor 1 (wide range O2S) 

25 37 Bank 1 - sensor 2 (wide range O2S) 

26 38 Bank 1 - sensor 3 (wide range O2S) 

27 39 Bank 1 - sensor 4 (wide range O2S) 

28 40 Bank 2 - sensor 1 (wide range O2S) 

29 41 Bank 2 - sensor 2 (wide range O2S) 

2A 42 Bank 2 - sensor 3 (wide range O2S) 

2B 43 Bank 2 - sensor 4 (wide range O2S) 

2C 44 Commanded EGR 

2D 45 EGR error 

2E 46 Commanded evaporative purge 

2F 47 Fuel level input 

30 48 Number of warn-ups since DTCs cleared 

31 49 Distance traveled since DTCs cleared 



χια ή ασία ο  φοι η ή  ο ό ο  αύ ο  

 72 α ό 78 

 

32 50 Evap system vapor pressure 

33 51 Barometric pressure 

34 52 Bank 1 - sensor 1 (wide range O2S) 

35 53 Bank 1 - sensor 2 (wide range O2S) 

36 54 Bank 1 - sensor 3 (wide range O2S) 

37 55 Bank 1 - sensor 4 (wide range O2S) 

38 56 Bank 2 - sensor 1 (wide range O2S) 

39 57 Bank 2 - sensor 2 (wide range O2S) 

3A 58 Bank 2 - sensor 3 (wide range O2S) 

3B 59 Bank 2 - sensor 4 (wide range O2S) 

3C 60 Catalyst Temperature bank 1, sensor 1 

3D 61 Catalyst Temperature bank 2, sensor 1 

3E 62 Catalyst Temperature bank 1, sensor 2 

3F 63 Catalyst Temperature bank 2, sensor 2 

40 64 Determine PIDs supported (range 41h to 60h ) 

41 65 Monitor status this driving cycle 

42 66 Control module voltage 

43 67 Absolute load value 

44 68 Fuel/air commanded equivalence ratio 

45 69 Relative throttle position 

46 70 Ambiant air temperature 

47 71 Absolute throttle position B 

48 72 Absolute throttle position C 

49 73 Accelerator pedal position D 

4A 74 Accelerator pedal position E 

4B 75 Accelerator pedal position F 

4C 76 Commanded throttle actuator control 

4D 77 Engine run time while MIL is activated 

4E 78 Engine run time since DTCs cleared 

4F 79 External test equipment configuration information #1 

50 80 External test equipment configuration information #2 

51 81 Type of fuel currently being utilized by the vehicule 

52 82 Alcohol fuel pourcentage 

53 83 Absolute evap system vapor pressure 

54 84 Evap system vapor pressure 

55 85 Short term secondary O2 sensor fuel trim - bank 1 and 3 

56 86 Long term secondary O2 sensor fuel trim - bank 1 and 3 

57 87 Short term secondary O2 sensor fuel trim - bank 2 and 4 

58 88 Long term secondary O2 sensor fuel trim - bank 2 and 4 

59 89 Fuel rail pressure (absolute) 

5A 90 Relative accelerator pedal position 

5B 91 Hybrid battery pack remaining life 

5C 92 Engine oil temperature 

5D 93 Fuel injection timing 

5E 94 Engine fuel rate 

5F 95 Emission requirements to which vehicule is designed 

60 96 Determine PIDs supported (range 61h to 80h ) 

61 97 Driver's demand engine - percent torque 

62 98 Actual engine - percent torque 

63 99 Engine reference torque 

64 100 Engine percent torque data 

65 101 Auxiliary inputs / outputs 

66 102 Mass air flow sensor 

67 103 Engine coolant temperature 

68 104 Intake air temperature sensor 

69 105 Commanded EGR and EGR error 
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6A 106 Commanded diesel intake air flow control and relative intake air flow position 

6B 107 Exhaust gas recirculation temperature 

6C 108 Commanded throttle actuator control and relative throttle position 

6D 109 Fuel pressure control system 

6E 110 Injection pressure control system 

6F 111 Turbocharger compressor inlet pressure 

70 112 Boost pressure control 

71 113 Variable geometry turbo (VGT) control 

72 114 Wastegate control 

73 115 Exhaust pressure 

74 116 Turbocharger RPM 

75 117 Turbocharger A temperature 

76 118 Turbocharger B temperature 

77 119 Charge air cooler temperature (CACT) 

78 120 Exhaust gas temperature (EGT) bank 1 

79 121 Exhaust gas temperature (EGT) bank 2 

7A 122 Diesel particulate filter (DPF) bank 1 

7B 123 Diesel particulate filter (DPF) bank 2 

7C 124 Diesel particulate filter (DPF) temperature 

7D 125 Nox NTE control area status 

7E 126 PM NTE control area status 

7F 127 Engine run time 

80 128 Determine PIDs supported (range 81h to A0h ) 

81 129 Engine run time for AECD #1 - #5 

82 130 Engine run time for AECD #6 - #10 

83 131 Nox sensor 

84 132 Manifold surface temperature 

85 133 Nox control system 

86 134 Particulate matter (PM) sensor 

87 135 Intake manifold absolute pressure 

88 136 ISO/SAE reserved 

89 137 Determine PIDs supported (range A1h to C0h ) 

8A 138 Determine PIDs supported (range C1h to E0h ) 

8B 139 Determine PIDs supported (range E1h to FFh ) 

 

Mode 5 

PID N° Description 

00 00 Determine PIDs supported (range 01h to 20h ) 

01 01 Rich to lean sensor threshold voltage 

02 02 Lean to rich sensor threshold voltage 

03 03 Low sensor voltage for switch time calculation 

04 04 High sensor voltage for switch time calculation 

05 05 Rich to lean sensor switch time 

06 06 Lean to rich sensor switch time 

07 07 Minimum sensor voltage for test cycle 

08 08 Maximum sensor voltage for test cycle 

09 09 Time between sensor transitions 

0A 0A Sensor period 

0B 0B ISO/SAE reserved 
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Mode 6 

PID N° Description 

0 0 Determine PIDs supported (range 01h to 20h ) 

1 1 Exhaust Gas Sensor Monitor Bank 1 - Sensor 1 

2 2 Exhaust Gas Sensor Monitor Bank 1 - Sensor 2 

3 3 Exhaust Gas Sensor Monitor Bank 1 - Sensor 3 

4 4 Exhaust Gas Sensor Monitor Bank 1 - Sensor 4 

5 5 Exhaust Gas Sensor Monitor Bank 2 - Sensor 1 

6 6 Exhaust Gas Sensor Monitor Bank 2 - Sensor 2 

7 7 Exhaust Gas Sensor Monitor Bank 2 - Sensor 3 

8 8 Exhaust Gas Sensor Monitor Bank 2 - Sensor 4 

9 9 Exhaust Gas Sensor Monitor Bank 3 - Sensor 1 

0A 10 Exhaust Gas Sensor Monitor Bank 3 - Sensor 2 

0B 11 Exhaust Gas Sensor Monitor Bank 3 - Sensor 3 

0C 12 Exhaust Gas Sensor Monitor Bank 3 - Sensor 4 

0D 13 Exhaust Gas Sensor Monitor Bank 4 - Sensor 1 

0E 14 Exhaust Gas Sensor Monitor Bank 4 - Sensor 2 

0F 15 Exhaust Gas Sensor Monitor Bank 4 - Sensor 3 

10 16 Exhaust Gas Sensor Monitor Bank 4 - Sensor 4 

11 17 Determine PIDs supported (range 21h to 40h ) 

12 18 Catalyst Monitor Bank 1 

13 19 Catalyst Monitor Bank 2 

14 20 Catalyst Monitor Bank 3 

15 21 Catalyst Monitor Bank 4 

16 22 EGR Monitor Bank 1 

17 23 EGR Monitor Bank 2 

18 24 EGR Monitor Bank 3 

19 25 EGR Monitor Bank 4 

1A 26 VVT Monitor Bank 1 

1B 27 VVT Monitor Bank 2 

1C 28 VVT Monitor Bank 3 

1D 29 VVT Monitor Bank 4 

1E 30 EVAP Monitor (Cap Off / 0.150") 

1F 31 EVAP Monitor (0.090") 

20 32 EVAP Monitor (0.040") 

21 33 EVAP Monitor (0.020") 

22 34 Purge Flow Monitor 

23 35 Determine PIDs supported (range 41h to 60h ) 

24 36 Exhaust Gas Sensor Heater Monitor Bank 1 - Sensor 1 

25 37 Exhaust Gas Sensor Heater Monitor Bank 1 - Sensor 2 

26 38 Exhaust Gas Sensor Heater Monitor Bank 1 - Sensor 3 

27 39 Exhaust Gas Sensor Heater Monitor Bank 1 - Sensor 4 

28 40 Exhaust Gas Sensor Heater Monitor Bank 2 - Sensor 1 

29 41 Exhaust Gas Sensor Heater Monitor Bank 2 - Sensor 2 

2A 42 Exhaust Gas Sensor Heater Monitor Bank 2 - Sensor 3 

2B 43 Exhaust Gas Sensor Heater Monitor Bank 2 - Sensor 4 

2C 44 Exhaust Gas Sensor Heater Monitor Bank 3 - Sensor 1 

2D 45 Exhaust Gas Sensor Heater Monitor Bank 3 - Sensor 2 

2E 46 Exhaust Gas Sensor Heater Monitor Bank 3 - Sensor 3 

2F 47 Exhaust Gas Sensor Heater Monitor Bank 3 - Sensor 4 

30 48 Exhaust Gas Sensor Heater Monitor Bank 4 - Sensor 1 

31 49 Exhaust Gas Sensor Heater Monitor Bank 4 - Sensor 2 

32 50 Exhaust Gas Sensor Heater Monitor Bank 4 - Sensor 3 

33 51 Exhaust Gas Sensor Heater Monitor Bank 4 - Sensor 4 

34 52 Determine PIDs supported (range 61h to 80h ) 

35 53 Heated Catalyst Monitor Bank 1 
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36 54 Heated Catalyst Monitor Bank 2 

37 55 Heated Catalyst Monitor Bank 3 

38 56 Heated Catalyst Monitor Bank 4 

39 57 Secondary Air Monitor 1 

3A 58 Secondary Air Monitor 2 

3B 59 Secondary Air Monitor 3 

3C 60 Secondary Air Monitor 4 

3D 61 Determine PIDs supported (range 81h to A0h ) 

3E 62 Fuel System Monitor Bank 1 

3F 63 Fuel System Monitor Bank 2 

40 64 Fuel System Monitor Bank 3 

41 65 Fuel System Monitor Bank 4 

42 66 Boost Pressure Control Monitor Bank 1 

43 67 Boost Pressure Control Monitor Bank 2 

44 68 NOx Adsorber Monitor Bank 1 

45 69 NOx Adsorber Monitor Bank 2 

46 70 NOx Catalyst Monitor Bank 1 

47 71 NOx Catalyst Monitor Bank 2 

48 72 Determine PIDs supported (range A1h to C0h ) 

49 73 Misfire Monitor General Data 

4A 74 Misfire Cylinder 1 Data 

4B 75 Misfire Cylinder 2 Data 

4C 76 Misfire Cylinder 3 Data 

4D 77 Misfire Cylinder 4 Data 

4E 78 Misfire Cylinder 5 Data 

4F 79 Misfire Cylinder 6 Data 

50 80 Misfire Cylinder 7 Data 

51 81 Misfire Cylinder 8 Data 

52 82 Misfire Cylinder 9 Data 

53 83 Misfire Cylinder 10 Data 

54 84 Misfire Cylinder 11 Data 

55 85 Misfire Cylinder 12 Data 

56 86 Misfire Cylinder 13 Data 

57 87 Misfire Cylinder 14 Data 

58 88 Misfire Cylinder 15 Data 

59 89 Misfire Cylinder 16 Data 

5A 90 PM Filter Monitor Bank 1 

5B 91 PM Filter Monitor Bank 2 

5C 92 Determine PIDs supported (range C1h to E0h ) 

5D 93 Determine PIDs supported (range E1h to FFh ) 

5E 94 Manufacturer specific 
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Mode 9 

PID N° Description 

00 00 Determine PIDs supported (range 01h to 20h ) 

01 01 MessageCount VIN 

02 02 Vehicle Identification Number 

03 03 MessageCount CALID 

04 04 Calibration Identifications 

05 05 MessageCount CVN 

06 06 Calibration Verification Numbers 

07 07 MessageCount IPT 

08 08 In-use Performance Tracking 

09 09 MessageCount ECU name 

0A 10 ECU name 

0B 11 In-use Performance Tracking 

0C-FF 12-255 ISO/SAE reserved 
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α ά τη α  

AT Commands 
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